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 LSشرایط عدم گارانتی اینورترهای  

 های ورودی و خروجی اینورترها و سیمکابلصحیح اتصالرعایت نکردن  -1

 با رطوبت بالا یهای اینورتر در محیطنصب   -2  

 اینورتر در محیط با دمای بسیار بالا یا محیط با دمای بسیار پاییننصب   -3

 غبار در محیط پرگرد ونصب اینورتر   -4  

رعایت نکردن فاصلل م مناسللب بین اینورتر و بتنم تاب و یا ادللیا دیرر ا براسللا  دف ر م  -5

 راهنمای اینورتر(

 ول اژ غیرمجاز بم اینورتر اخارج از محتوده عم کرد اینورتر(اتصال   -6

 آسیب فیزیکی بم اینورتر  -7

 نصب اینورتر توسط افراد غیرم خصص  -8

 Regenerativeدر دلللرایکی کم بار مربوطم تالت عتم اسللل هاده از مماومت ترمزی   -9

 داد م بادت یا اینکم زمان توقف م ناسب با ظرفیت دس راه نبادت.

 عتم اس هاده از سیم ارت -10 

 نتاد ن بر سب و کت دناسایی محصول  -11

 اقتام بم تعمیر دس راه توسط مش ری  -12

 اس هاده از اینورتر جهت راه انتازی موتورهای با توان بالاتر از توان اینورتر  -13

صب کن اک ور مابین کابل رابط موتور و اینورتر  -14 صورت ن صورت لزوم در  س هادادر  ه از ا

  کن اک ور با واتت فنی تما  تاصل فرماییت(

 ابالاتر از توان نامی( . اس هاده غیر اصولی دود I/Oدر صورتی کم از تغذیم برد   -15

س راه اینورتر با   -16 صورتی کم د سب در محیکی کم مواد خورنته  IP20در  بتون تاب و منا

 و دیمیایی وجود دارد نصب دته بادت.

 IGBTبم آسللیب دللتیت بم  اکم عموماً منجر صللورت نوسللان دللتیت بری ورودیدر   -17

 گردد(.دس راه می

صال کوتاه در خروجی اینورتر  -18 دتیت بم  اکم عموماً منجر ات سیب  س راه  IGBTبم آ د

 گردد(.می
1-  
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 موارد احتیاطی لازم

 اینورتر بایت توسط کارکنان فنی و باتجربم نصب و راه انتازی دود کم با دیوه تنظیم  دس راه

بنتی آدللنایی کافی را دادلل م بادللنت تا از بروز پارام ر، اصللول و مبانی بری، نصللب و سللیم

 .هرگونم تادثم ج وگیری دود
 

 س راه می سمت ورودی بری د صل بدر ق س توانیت از رلم یا کن اک ور برای قکع و و هاده ری ا

 در خروجی اینورتر و بین موتور و اینورتر کن اک ور قرار دهیت. نبایتکنیت، ولی هیچراه 
 

 اغ نشانرر بری ورودی خاموشقبل از هرگونم تعمیر یا بازرسی، بری اص ی را قکع کنیت تا  ر 

سط مول ی دود و هیچ ول اژ  Nو  Pهای م ر اطمینان پیتا کنیت کم بین ترمینالسپس تو

DC بادت(ولت می 650اتوجم داد م بادیت کم این ول اژ تا  وجود نتارد. 
 

  60قبل از تنظیم فرکانس خروجی بیش ازHz از توانایی و ایمنی موتور اطمینان تاصلللل ،

 کنیت تا بم موتور آسیب نرست.
 

 س هاده نمی س راه اینورتر برای متت طولانی ا س راه را ق ورودی کنیت بری نانچم از د کع د

 کنیت.
 

 .دس راه اینورتر را از طریق قکع و وصل بری اص ی ورودی خاموش و رودن نکنیت 
 

  س راه صا فن د صو سبت بم نظافت اینورتر مخ درایط آب و هوایی و محیط کار ن با توجم بم 

 سال است(. 3اعمر مهیت فن تتاکثر  اقتام کنیت
 

  ایت، دمای محیط نبایت نرهتاری دللته و اسلل هاده نکردهاگر اینورتر بیش از سللم ماه در انبار

سان ی 30بیش از  صیم نمیدرجم  سال نیز تو دت و نرهتاری بیش از یک  دود زیرا گراد با

 های الک رولی ی دس راه دود.ممکن است موجب خرابی خازن
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 شرایط محیطی مناسب برای نصب دستگاه

 شرایط محیط
 یممس م همراه با سمف برای ج وگیری از ریزش باران و تابش نورمحیط بس م  نصب در محیط

 دمای محیط
 کنیتهنرامی کم از درایو درون تاب و اس هاده می .گراددرجم سان ی 40+تا  10-

 کننته مناسب اس هاده کنیت.ت ماً از فن یا خنک

 و بتون هرگونم بخار %95کم ر از  رطوبت

 گراددرجم سان ی 65+تا  20- دمای نرهتاری انبار

 م ر 1000کم ر از  ارتهاع از سکح دریا

 m/S 25.9در  Hz 55 لرزش

 درایط محیکی
های دتیت، زا، لرزشو گرد و غبار، مواد آتشاینورتر را در محیکی عاری از روغن 

 های ف زات نصب کنیت.ک ریتها، نور مس میم خوردیت و براده

 کننتگی را داد م بادت.کنیت تا تتاکثر اثر خنکاینورتر را عمودی نصب  نصب جهت
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 شناسایی محصول کد طلاعات اولیه وا

 پردازیم:بررسی پلاک اینورتر می *اب تا بم
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 جزئیات ظاهری محصول

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 بندی نحوه نصب و سیم

صب کنیت کم لرزش د م اینورتر را در مح ی ن دت کمی دا و همچنین  ( 25.9m/Sا کم ر از با

صب کنیت کم محتوده دمای آن تتاکثر دت. همان گراد سان یدرجم  -10تا  40در مح ی ن با

شاهته می دکل م توانت بم کنیت در اطراف اینورتر ترارت بالایی وجود دارد کم میطور کم در 

سب را رعایت کنیت. ص م منا صتمم وارد کنت، پس فا دیت کم اگر توج قکعات دیرر  د م با م دا

 سان ی م ر بادت. 10دود تتاقل فاص م اینورتر تا سمف اینورتر داخل تاب و نصب می
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ت ماً بم فاصللل م  ادیتمکابق دلللکل زیر اگر دو اینورتر یا بیشللل ر را در یک تاب و واتت قرار د

 ها و سیس م تهویم مناسب توجم کنیت:اس انتارد آن

 

 

 

 

 

 مختلفهای ای قدرت در توانهترمینال

 کیلووات: 30تا  0.75اینورترهای  -1

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 صحیح غ ط صحیح

 غ ط



 

 8 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 کیلووات: 90تا  37اینورترهای  -2

 

 

 

 

 

 

 

 

 ترمینالنام  توضیح
 R,S,T دهر بریورودی  هایترمینال

 (+)P2(+) , P3 مثبت DCترمینال ول اژ 
 (-)N منهی DCترمینال ول اژ 

 (-)Brake unit) P2(+), Nهای واتت ترمزاترمینال

 U,V,W خروجی اینورتر هایترمینال
 

 

 نام ترمینال توضیح
 R,S,T های ورودی بری دهرترمینال

 (+)P1 (+), P2 مثبت DCترمینال ول اژ 
 (-)N منهی DCترمینال ول اژ 

 P2(+), B ترمز مماومتهای ترمینال

 U,V,W های خروجی اینورترترمینال

 



 

 9 

 

 کیلووات: 250تا  110اینورترهای  -3

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 نام ترمینال توضیح
 R,S,T بری دهرورودی  هایترمینال

 (+)P مثبت DCترمینال ول اژ 

 (-)N منهی DCترمینال ول اژ 

 U,V,W های خروجی اینورترترمینال
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 های کنترلیترمینال
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 کنترلی اینورترهای معرفی ترمینال
 

 ضیحاتتو ترمینال ضیحاتتو ترمینال

P1 

            1دیجی ال ورودی

انتازی در جهت راها 

طبق تنظیمات  راس ررد

 کارخانم(

V1 
 آنالوگ ترمینال ورودی ول اژ

 ولت 10+~10-

P2 

      2ورودی دیجی ال      

انتازی در جهت راه ا

طبق تنظیمات   پررد

 (کارخانم

I2 

ا از  الوگ جریانیآنترمینال ورودی 

 بادت(قابل ان خاب می SW4طریق 

 آمپرمی ی 20  تا 0 جهت جریان

P3 

    3رودی دیجی الو

 توقف اضکراریفرمان  ا 

 (طبق تنظیمات کارخانم
A01, CM 

خروجی آنالوگ  نت  هایترمینال

از طریق کم  جریانی /اول اژی منظوره

SW5 )10تا 0ول اژ  قابل ان خاب است 

 آمپرمی ی 20تا  0 جریان ولت و

P4 

  4ورودی دیجی ال 

 خکای خارجیفرمان  ا

 (ت کارخانماطبق تنظیم
A02, CM 

تا  0 ول اژیترمینال خروجی آنالوگ 

 ولت10

P5, P6, P7 

  و 5های دیجی ال ورودی

کم، ای فرکانس پ ما 7و 6

طبق  زیاد م وسط،

 تنظیمات کارخانم(

Q1, EG 
 ترمینال خروجی  نت منظوره

 اترانزیس وری(

CM 
ترمینال مش رک برای 

 های دیجی الورودی
A1, C1, B1 

ای  نت های خروجی رلمترمینال

 منظوره

VR  وCM ولت  10 منبع تغذیمDC S+, S-  ترمینال ارتباطRS-485 

A2, C2 
ای ترمینال خروجی رلم

 اکن اکت باز( منظوره  نت
24, CM  ولت24منبع تغذیم 

A3, C3 
ای ترمینال خروجی رلم

  نت منظوره اکن اکت باز(
A4, C4 

ای  نت منظوره ترمینال خروجی رلم

 اکن اکت باز(

A5, C5 
ای ترمینال خروجی رلم

  نت منظوره اکن اکت باز(
T1, CM ورودی پالس 

TO, CM خروجی پالس   
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 های روی اینورتروضعیت سوئیچ

 

 

 

 

 

 NPN/PNPانتخاب حالت  یچئسو

 CMترمینال بم ی دیجی الهابادت، با اتصال هر کتام از ورودی NPN در صورتی کم ک یت روی

ی هابادت، با اتصال هر کتام از ورودی PNPدر صورتی کم ک یت روی .دودفرمان اجرا می

  .دودفرمان اجرا میولت  24ترمینال  بم دیجی ال

 بود.خواهت PNPو اگر سمت  پ بادت NPNدر سمت راست بادت 2اگر سوئیچ دماره  توجه:
 

 

 

 

 تنظیمات کارخانه توضیحات سوئیچ

Sw1 راست:  راست: خاموش( رودن، :ا پ سوئیچ فعال کردن مماومت ان های دبکمOFF 

Sw2  سوئیچ ان خاب تالت PNP/NPN:ا پPNP  راست ، :NPN)  :راستNPN 

Sw3 سوئیچ ان خاب ورودی آنالوگ ول اژی(-10~10 v) سنسور  و(PTC)  :پ V1 

Sw4 
سلللوئیچ ان خاب ترمینال آنالوگ ورودی جریانی یا ول اژی ا پ: جریان 

 راست: ول اژ(
 I2 پ: 

Sw5 
 AO1سوئیچ ان خاب ترمینال آنالوگ خروجی جریانی یا ول اژی برای پایم 

 ا پ: ول اژ ، راست: جریان(
 VO پ: 
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 EMCغیرفعال کردن فیلتر داخلی فعال/

 کیلووات : 30تا  0.75 اینورترهای -1

 

 

 

 

 

 ، از پیچ ف زی اس هاده کنیت. EMCطبق تصویر برای فعال کردن فی  ر
 

 کیلووات : 55تا  37اینورترهای -2

 

 

 

 

 
 

 

 پد اینورترکی معرفی
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 پدمعرفی اجزای کی

 کلید نام توضیحات

 Key [MODE] تغییر مت کاری دس راه
 

 Key [PROG/Ent] ورود بم پارام ر ان خاب دته / ذخیره ممتار پارام ر
 

 ترکت میان پارام رهای یک گروه

 افزایش و کاهش ممتار پارام رها

[Up] Key 

[Down] Key 

 
[Left] Key 

[Right] Key 

 Key [MULTI] ک یت  نت منظوره
 

 PROGهای وارد دته قبل از زدن ک یت لغو داده

 بازگشت بم اولین پارام ر از پارام رهای گروه

 بازگشت بم مت نمایش اطلاعات عمومی اینورتر
[ESC] Key 

 

 Key [HAND] بم صورت دس یکن رل درایو 
 

 Key [OFF] فرمان توقف/ ریست خکا
 

های کن رلی و یا از طریق کن رل درایو از طریق ترمینال

 RS-485 دبکم
[AUTO] Key 
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 :صفحه نمایش

 دود. بم محض وصل دتن بری ورودی بم اینورتر صهحم زیر نمایش داده می

 

 

 

 

 

 

 

 شماره توضیحات شماره توضیحات
 1 نام منو 6 ممتار نمایشی ثابت

 7 1آی م نمایشی دماره
ترمینال جهت گردش موتورافعال بودن 

 راس ررد یا  پررد(
2 

 START-STOP 3نحوه  /نحوه تغییر فرکانس 8 2آی م نمایشی دماره

 4 عم کرد ک یت  نت منظوره 9 3آی م نمایشی دماره

 5 وضعیت فع ی اینورتر 10 نمامکان
 

 

 

 
 

 فرکانس غییرت نحوه -3
 

 start/stopنحوه  -3

X  : تغییر فرکانس از طریق ورودی آنالوگ جریانی

 I2 ترمینال 
K  : پتکینحوه راه انتازی از طریق 

V  : تغییر فرکانس از طریق ورودی آنالوگ ول اژی

 V1 ترمینال 
E بنتیاه انتازی از طریق زمان: ر 

J  : فرکانسJog T  : ورودی هایترمینالراه انتازی از طریق 

U  : اافزایشیعم یات فرکانسUP) S  :تالت STOP  

D  :عم یات فرکانس کاهشیاDOWN) R  : نحوه راه انتازی از طریقRS-485 

R  : تغییر فرکانس از طریقRS-485  

K  : پتکیتغییر فرکانس از طریق  

P  :تغییر فرکانس از طریق ورودی پالس  
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 های مختلف وضعیت فعلی اینورترحالت -5

STP تالت توقف : PCL تمیز کردن پمپ : 

FWD  :تالت راس ررد LTS  :تنظیم بار 

REV  :تالت  پررد PHT  عم یات :Pre-heat 

DC  خروجی :DC Auto tune   : TUN 

WAN هشتار : Fire mode   : FIR 

SPS  تالت :Speed search OSS  :تهاظت جریان فعال است. 

 

 

 :پددر کی های مختلف منوبخش

 

 شرح عملکرد علامت اختصاری منو

Monitor mode MON 
نمللایش اطلاعللات عمومی مربوط بللم اینورتر از قبیللل 

 فرکانس کاری، جریان خروجی، ول اژ خروجی و...

Parameter mode PAR 
هت راه ها ج پارام ر مایش و تغییر  نتازی ون کارکرد  ا

 گروه پارام ری 12صحیح دامل 

User & macro 

mode U&M نیاز کاربر موردبنتی پارام رهای گروه 

Trip mode TRP 

گذد م رخ داده است، بم همراه  نمایش خکاهایی کم در

مل  کا دللللا مان رخ دادن هرخ بم ز عات مربوط  اطلا

 ول اژ /جریان/فرکانس

Config mode CNF 

هایی غیر کاربری اینورتر برای عم کرد ز ا تنظیم محیط 

بان کی یل ز های اجرایی از قب مایش نوع عم کرد پت، ن

کارت اخ یاری نصب دته، برگردانتن پارام رها بم ممتار 

 کپی کردن پارام رها اولیم و
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 :های پارامتری اینورترمعرفی زیرگروه
 :ه گروه پارام ری مخ  ف وجود دارد، دوازدH100مکابق جتول زیر در سری 

 
 

 شرح عملکرد علامت اختصاری نام گروه پارامتری

Drive group DRV 
نیاز برای راه انتازی دامل تنظیمات  پارام رهای مورد

 ری و توقف، فرکانس و ...یگزمان د اب

Basic group BAS 
پارام رهای اص ی ماننت مشخصات موتور، تنظیم سرعت

 ای و...های پ م

Advanced 

function group ADV 
توقف،  و گیریپارام رهایی جهت تنظیم الروی د اب

 توابع کن رل فرکانس و ...

control function 

group CON پارام رهای مربوط بم روش کن رلیV/F, slip  

Input terminal 

function group IN 

های ورودی پارام رهای مربوط بم تنظیمات ترمینال

های منظوره و ورودی های دیجی ال  نتدامل ورودی

 .آنالوگ

output terminal 

function group OUT 
های خروجی پارام رهای مربوط بم تنظیمات ترمینال

 .های آنالوگهای خروجی وخروجیدامل رلم

communication 

function group COM 
و کارت  RS-485دبکمپارام رهای مربوط بم تنظیمات 

 .های اخ یاری ارتباطی

Application 

function group AP1 
ماننت  PID( مربوط بم MMCموتوراهای کن رل ویژگی

sleep, wake up ...کنترا پیکربنتی می و. 

Auto sequence 

run group 
AP2 و... هایی ماننت تمیزکردن پمپ، تنظیم بارویژگی 

Application 

option group AP3 های مربوط بم رویتاد زمانیویژگی. 

Protection group PRT  موتور و اینورترپارام رهای مربوط بم تهاظت. 

Motor 2 

function group 
M2 

دوم برای یکی از ورودی صورت ان خاب موتور این گروه در

 دود.فعال میهای  نت منظوره 

PID group PID  پارام رهای مربوط بم تنظیماتPID کن رلر 

EPI group EPI  پارام رهای مربوط بم تنظیماتEPI کن رلر 
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 :منوهای مختلف جا شدن بیننحوه جابه

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  روش وارد شدن به زیرگروه یکی از پارامترهای اصلیمثال: 

 وارد دویت. PARبم متکاری  MODEبم کمک ک یت  -1

 ت.یمورد نظر خود را ان خاب کن منوی(  و  پ ا دار راست وبم کمک ک یتهای جهت -2

توانیت پارام ر مورد نظر خود را در ( می و  پایین ا بالا و دارک یتهای جهت با اس هاده از -3

شخص ان خاب نماییت. دماره پارام ر مورد نظر خود ادر گروه م آن را  دانیترا می صورتی کم 

 .(وارد نماییت تا مس میما بم آن پارام ر دس رسی پیتا کنیت  jump codeدر 

 جهت وارد دتن بم پارام ر ان خابی اس هاده نماییت.  PROGاز ک یت -4

توانیت ممتار پارام ر مورد نظر خود را ( می و  دار بالا و پایین ابم کمک ک یتهای جهت -5

 shiftتوانیت با اس هاده از ک یت رقمی بادت می 3یا  2درصورتی کم ممتار پارام ر  ا تغییر دهیت

 .(داده و ممتار دهران و صتگان را تغییر دهیتنما را بم سمت  پ دیهت مکان
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 تغییرات وارد دته را ذخیره نماییت. PROGبم کمک ک یت  -6

 

 

 

 

 

 

 
 

 توجه: 

  یت پارام ر  در ESCبا فشلللاردادن ک  بم اولین  ها،  پارام ر یان   Drive groupم

 گردیت.برمی

  شاردادن ک یت نمایش اطلاعات زمان ترکت میان متهای کاری بم مت  در ESCبا ف

 .گردیتعمومی اینورتر باز می
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پارام رهای پایم 

 H100اینورتر
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RESET FACTORY 

انتن برای برگرد یا دللته وتن ک یم تغییراتی کم روی پارام رهای درایو انجام انبم منظور برگرد

ست کردن هر  دود.س هاده میا CNF-40درایو بم تنظیمات کارخانم، از پارام ر بم منظور ری

 گردد:طبق جتول زیر برابر ممادیر مورد نظر تنظیم می CNF-40 های پارام ری،کتام از گروه
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 پارامتر تنظیمات مقدار اولیه توضیحات

 .گردنتبرمی تالت تنظیم کارخانمپارام رها بم ک یم ممادیر 

0 

1 

CNF-40 

 تنظیم بم تالت DRVک یم ممادیر پارام رهای گروه 

 .گردنتکارخانم برمی
2 

 بم تالت تنظیم BASک یم ممادیر پارام رهای گروه 

 .گردنتکارخانم برمی
3 

 بم تالت تنظیم ADVک یم ممادیر پارام رهای گروه 

 .گردنتکارخانم برمی
4 

 بم تالت تنظیم CONک یم ممادیر پارام رهای گروه 

 .گردنتکارخانم برمی
5 

 بم تالت تنظیم INک یم ممادیر پارام رهای گروه 

 .گردنتکارخانم برمی
6 

 بم تالت تنظیم OUTک یم ممادیر پارام رهای گروه 

 .گردنتکارخانم برمی
7 

 بم تالت تنظیم COMک یم ممادیر پارام رهای گروه 

 .گردنتکارخانم برمی
8 

 بم تالت تنظیم PIDک یم ممادیر پارام رهای گروه 

 .گردنتکارخانم برمی
9 

 بم تالت تنظیم AP1ک یم ممادیر پارام رهای گروه 

 .گردنتکارخانم برمی
10 
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 پارامترهای موتور
موتوری و با کتام مشخصات را قبل از هرکاری لازم است اینورتر بشناست کم قرار است  م 

 BASوارد گروه پارام ری  کن رل کنت برای این کار بایت پارام رهای موتور را تنظیم کنیت.

 دویت:

 

 

  :فرکانس پایه

 رست.ول اژ خروجی اینورتر بم ماکزیمم ممتار خود می در این فرکانس
 

 

 

 مینیمم فرکانس کاری اینورتر ماکزیمم و

 رود.محتوده فرکانسی برای تعیین فرکانس دروع و تتاکثر فرکانس بم کار می
 

 گروه پارامتر پارامترنام  توضیحات
بادت، بالاترین محتوده فرکانس می

توانت بالاتر از این هیچ فرکانسی نمی

 .محتوده ان خاب دود

 DRV-20 ماکزیممفرکانس 

DRV Group ترین محتوده فرکانسی است. اگر پایین

تر از این محتوده ان خاب فرکانس پایین

 از این فرکانس د بم صورت خودکاردو

 کنت.دروع بم افزایش میممتار 

 DRV-19 فرکانس دروع

Auto tuning 
 

 شماره پارامتر نام پارامتر توضیحات

KW  موتورتوان DRV-14 

 BAS-11 هاتعتاد قکب روی پلاک موتور از

 BAS-12 فرکانس لغزش -

 BAS-13 جریان نامی -

 BAS-14 باریجریان بی جریان نامی موتور  30%

 BAS-15 ول اژ نامی -

 ∅COS بازده موتور پلاک موتور BAS-16 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DRV-18 DRV Group (Hz)400-30 تعیین فرکانس پایم
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پارام رهای خود  را در آنها کنت وبم اطلاعات دقیق موتورها دست پیتا می Auto tuneبا  درایو

ول اژ نامی، اب تا بایس ی  Auto tune جهت کن رل کنت. توانت موتور را به رذخیره کرده و می

توان موتور  نامی، جریان نامی، تعتاد قکب و نامی، سرعت زیر بار فرکانس نامی، لغزش زیر بار

 گردد.محاسبم میامپتانس موتور  Auto tuneانجام با بم اینورتر داده دود سپس 
 

 :بادتبصورت زیر می Auto tune امروش انج
 

 قرار دهیت. BAS-20=1پارام ر 
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Auto tune 20 1 .دودفعال می BAS group 

 

کشت.این فراینت  نت دقیمم طول می  

 

(ACC) Time elerationAcc :مان متت کانس خروجی اینورتر افزایش ز از  فر

 .صهر تا فرکانس ماکزیمم تعریف دته برای اینورتر

 های کاربردی:مثال

 ،ها لمدر لوضربم  بایت بم تتی آهس م بادت کم از ایجاد سرعت افزایش در یک برنامم پمپاژ

 ج وگیری کنت.

 سموط افراد در سرعت بایت افزایش پ م برقی در یک دت کم باعث  س م با ین ت بم تتی آه

 .ترکت نشود

 بم صورت زیر عمل کنیت: ACC Timeبرای تنظیم 
 

 گروه پارامتر نام پارامتر مقدار توضیحات
 ACC DRV-03 DRV Group (s)600-0 افزایش سرعت زمانمتت 

 

 

 

(DEC) Time elerationDec: مان متت کانس خروجی اینورتر از  ز کاهش فر

 صهر.فرکانس ماکزیمم تا 
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   بم صورت زیر عمل کنیت: Dec Timeبرای تنظیم 

 گروه پارامتر نام پارامتر مقدار توضیحات
 Dec DRV-04 DRV Group (s)600-0 کاهش سرعت زمانمتت 

 

 

 

 

 

 

 انتخاب ولتاژ ورودی اینورتر

 با اس هاده از پارام ر زیر ممتار ول اژ ورودی اینورتر را تنظیم کنیت:
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 19 BAS Group (V)480-320 .دودول اژ ورودی اینورتر تنظیم میممتار 
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 مختلف هایروش

 خروجی فرکانستنظیم 

 H100اینورتر 
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 اینورتر روی keypad طریقخروجی اینورتر از  فرکانس تنظیم-1

 مراحل انجام کار:

 قرار دهیت. DRV-07=0پارام ر  -1
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DRV Group 07 0 پت روی اینورترتنظیم از طریق کی

 

 تنظیم نماییت. DRV-01نیاز را در پارام ر فرکانس مورد -2

 

 

توجم دادلل م بادللیت کم این ممتار بایسلل ی کم ر از فرکانس ماکزیمم تعریف دللته در پارام ر 

DRV-20 .بادت 
 

 زنیم.را می Autoیا  Hand دکمم  -3

 
 

 آنالوگ تنظیم فرکانس از طریق ورودی -2

 گیرد:صورت انجام می فرکانس از طریق ورودی آنالوگ بم دو تنظیم

 

 

 

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 maxf -0 01 DRV Group .دودفرکانس دس ور تنظیم می

 جریانی

 ول اژی

 جریانی

0~+10(v)  

-10~+10(v) 

0-20 (mA) 

 

4-20 (mA) 

 

 ورودی آنالوگ
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 (V 10-0تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ ولتاژی )-2-1
 

 برای تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ ما نیاز بم دو نمکم داریم:

 (IN-09) و فرکانس م ناظر با آن (IN-08) آنالوگورودی ول اژ کم رین  نمکم اول:

 (IN-11) فرکانس م ناظر با آنو  (IN-10) آنالوگ ورودی ول اژبیش رین نمکم دوم: 

، ول اژ ماکزیمم را برابر 3، فرکانس م ناظر با آن را برابر 5برای مثال اگر ول اژ مینیمم را برابر 

ولت با  5تا  م، موتور در ول اژ صللهرقرار دهی 45و فرکانس م ناظر با ول اژ ماکزیمم را برابر  10

بم محض افزایش ول اژ از کار می 3فرکانس  تا  5کنت و  لت  تا  10و با آن  لت فرکانس نیز  و

 ممتار ماکزیمم تغییر خواهت کرد.

 

 

 

 
 

 

 

 مراحل انجام کار:
 

 قرار دهیت. (V1)روی  را در سمت  پ بر 3: سوئیچ دماره توجه

 

 
 

 

 
 

 قرار دهیت. DRV-07=2پارام ر -1
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
آنالوگ ول اژی  تنظیم فرکانس از طریق ورودی

 .گیردانجام می
2 07 DRV group 
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 (Unipolar) قرار دهیت. IN-06=0پارام ر -2
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
  آنالوگ ول اژی تنظیم فرکانس از طریق ورودی

 .گیردولت انجام می 10تا 0
0 06 IN group 

 

 .تنظیم کنیت IN-08را در پارام ر (V1مینیمم ول اژ ورودی آنالوگ ا -3
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-10(V) 08 IN group 

 

 برتسب درصت تنظیم کنیت. IN-09فرکانس م ناظر با مینیمم ول اژ ورودی را در پارام ر -4
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-100(%) 09 IN group 

 

 .تنظیم کنیت IN-10( را در پارام رV1ماکزیمم ول اژ ورودی آنالوگ ا -5
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-10(V) 10 IN group 

 

 تنظیم کنیت. برتسب درصتIN-11 در پارام ر فرکانس م ناظر با ماکزیمم ول اژ ورودی را -6
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-100(%) 11 IN group 

 

جهت  رخش  IN-16پارام ر اس هاده از توانیت بادرصورت عکس بودن جهت  رخش، می -7

 را تغییر دهیت.
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-1 16 IN group 

 

ممتار آن را تغییر داده  برابر صهر بود،IN-16 جهت  رخش عکس جهت متنظر و  اگر توجه:

 کنیم تا جهت  رخش عوض دود.می و برابر یک تنظیم
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 ای از مراحل:خلاصه
 

 گروه پارامتر توضیحات

 DRV group 07 .تنظیم کنیت 2بر روی ممتار 

 0=06 ولت  10-0آنالوگ ول اژی تنظیم فرکانس از طریق ورودی

IN group 

 V1) 08ول اژ ورودی آنالوگ ا مینیمم

 09 ( برتسب درصتV1آنالوگ ا ورودی مینیمم ول اژفرکانس م ناظر با 

 V1) 10ماکزیمم ول اژ ورودی آنالوگا

 11 ( برتسب درصتV1آنالوگ ا ورودی ماکزیمم ول اژفرکانس م ناظر با 
 

 

 :سیم بندی مربوطه

 

 

 

V1: یول اژ آنالوگ ترمینال ورودی 

CM :)ترمینال مش رک اپایم منهی 

VR:  اپایم مثبت( ول ی12منبع تغذیم 

 با تغییر دادن پ انسیوم ر م صل دته بم اینورتر فرکانس خروجی تغییر خواهت کرد. تال

 

 توجه:

درصلللت ماکزیمم ول اژ  100در  توانیت ممتار فرکانس رامی IN-01پارام ر اسللل هاده از با -1

 خروجی تنظیم کنیت.
 

 دته مشاهته کنیت.بازه تنظیم  توانیت تغییرات ول اژ را درمی IN-05پارام ر اس هاده از با -2

 

 

 
 

 



 

 30 

 

 (v 10+~10-تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ ولتاژی )-2-2

 :در این نوع از ورودی آنالوگ نیز نیاز بم دو نمکم داریم 

ناتیم  (IN-11) و فرکانس م ناظر با آن (IN-10) ول اژ ورودی آنالوگ بیش رین نمکم اول:

 مثبت

ناتیم  (IN-15) و فرکانس م ناظر با آن(IN-14)  نمکم دوم: بیش رین ول اژ ورودی آنالوگ

 منهی

، ول اژ 60، فرکانس م ناظر با آن را برابر -10را برابر  ناتیم منهی مماکزیبرای مثال اگر ول اژ م

با ول اژ ماکزیمم را برابر  10را برابر  ناتیم مثبت ماکزیمم قرار دهیم،  60و فرکانس م ناظر 

 -10ولت را بصورت راس ررد و از صهر تا10موتور در ول اژ صهر خاموش دته و از ول اژ صهر تا 

 کنت.ولت را بصورت  پررد ترکت می
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 مراحل انجام کار:

 قرار دهیت. DRV-07=2پارام ر -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

آنالوگ ول اژی انجام  تنظیم فرکانس از طریق ورودی

 .گیردمی
2 07 DRV group 

 

 (Bipolar)قرار دهیت. IN-06 =1پارام ر -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

  آنالوگ ول اژی تنظیم فرکانس از طریق ورودی

 .گیردولت انجام می +10تا -10 
1 06 IN group 

 

 .تنظیم کنیت IN-10را در پارام ر (V1ول اژ ورودی آنالوگ ا اکزیممم -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 0-10(V) 10 IN group 
 

 تنظیم کنیت. برتسب درصتIN-11 ول اژ ورودی را در پارام ر ماکزیممفرکانس م ناظر با  -4

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 drv.20 0-100 % 11 IN groupبرتسب درصتی از فرکانس ماکزیمم 
 

 .تنظیم کنیت IN-14را در پارام ر (V1ماکزیمم ول اژ ورودی آنالوگ ا -5

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 -10~0 v 14 IN group 
 

 کنیت.تنظیم  برتسب درصتIN-15 فرکانس م ناظر با ماکزیمم ول اژ ورودی را در پارام ر -6

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 drv.20 -100-0(%) 15 IN groupبرتسب درصتی از فرکانس ماکزیمم 
 

 

بادت در توجم داد م بادیت کم تنها تهاوت این قسمت با قسمت قب ی در جهت  رخش می

 بادت.سیکل مثبت بم صورت راس ررد و در سیکل منهی بم صورت  پررد در تال گردش می
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 مراحل : ای ازخلاصه
 

 گروه پارامتر توضیحات
 DRV group 07 .کنیمتنظیم می 2بر روی ممتار 

 1=06 ولت +10تا -10آنالوگ ول اژی تنظیم فرکانس از طریق ورودی

IN group 

 10 ناتیم منهی ول اژ ورودی ممماکزی
 11 ناتیم منهی ورودی ول اژ ممماکزیفرکانس م ناظر با 

 14 ناتیم مثبت ول اژ ورودیماکزیمم 
 15 ناتیم مثبت فرکانس م ناظر با ماکزیمم ول اژ ورودی

 

از یک منبع ول اژ خارجی  کم ( لازم استv 10+~10-برای اس هاده از ورودی آنالوگ ول اژی ا

 اس هاده نماییم.
 
 

 (:20mA~0آنالوگ جریانی ) تنظیم فرکانس از طریق ورودی-2-3
 

اسللت، آمپر می ی 20تا  0کم دارای خروجی آنالوگ جریانی یک سللنسللور خواهیم از طریقمی

 و ماکزیمم را تعریف نماییم: مفرکانس را تنظیم کنیم. برای این کار لازم است نماط مینیم

 (IN-54) و فرکانس م ناظر با آن (IN-53) کم رین جریان ورودی آنالوگ نمکم اول:

  (IN-56) و فرکانس م ناظر با آن (IN-55) ورودی آنالوگ جریاننمکم دوم: بیش رین 
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 نحوه سیم بندی:

 

 

 

 

 

 

 

 مراحل انجام کار:

 قرار دهیت. (I2)روی  را در سمت  پ بر 4: سوئیچ دماره توجه

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 .قرار دهیت DRV-07=5پارام ر -1
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

طریق ورودی آنالوگ تنظیم فرکانس از 

 .گیردانجام می (20mA~0)جریانی
5 07 DRV group 

 

 

 .تنظیم کنیت IN-53( را در پارام رIا مینیمم جریان ورودی آنالوگ -2
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 IN group 53 20-0 مینیمم جریان ورودی

 

 تنظیم کنیت. IN-54را در پارام ر آنالوگ فرکانس م ناظر با مینیمم جریان ورودی -3
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
مینیمم جریان ورودی برتسب  با فرکانس م ناظر

 drv.20درصتی از فرکانس ماکزیمم 
0-100 % 54 IN group 

 

 

 تنظیم کنیت. IN-55را در پارام ر(I) آنالوگ  ماکزیمم جریان ورودی -4
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 IN group 55 20-0 آنالوگ ماکزیمم جریان ورودی
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 تنظیم کنیت. IN-56را در پارام ر آنالوگ فرکانس م ناظر با ماکزیمم جریان ورودی -5
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
ماکزیمم جریان ورودی  با فرکانس م ناظر

 drv.20برتسب درصتی از فرکانس ماکزیمم 
0-100 % 56 IN group 

 

 

جهت  رخش  IN-61پارام ر توانیت با اس هاده ازی، م رخشدرصورت عکس بودن جهت  -6

 را تغییر دهیت.
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-1 61 IN group 

 
 ای از مراحل:خلاصه

 

 گروه پارامتر توضیحات
 DRV group 07 .کنیمتنظیم می 5روی ممتار  بر

 53 مینیمم جریان ورودی

IN group 
 

 54 مینیمم جریان ورودیبا فرکانس م ناظر 

 55 ورودی ماکزیمم جریان
 56 ماکزیمم جریان ورودی با فرکانس م ناظر

 

 

 مشاهته کنیت. آنالوگ ورودی را توانیت تغییرات جریانمی IN-50پارام ر با اس هاده از توجه:
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 (Multi-step)پله ایچند  خروجی بصورت تنظیم فرکانس-3
 .فرکانس مخ  ف را تنظیم نمود 8تا  تواندیجی ال می ورودی پایم 3 اس هاده ازدر این روش با 

کتام . اگر هیچکنیت تنظیمرا و فرکانس آن  های مورد نیازگام توانیتبا اس هاده از جتول زیر می

 DRV-07کم درا command برابر فرکانس ،ورودی دیجی ال فعال نبود فرکانس 3از 

 بود.( خواهت مشخص دته است

P5 P6 P7 Fx/Rx speed step 

- - -  command گام صهر 

 - -  Bas 50  1گام 

-  -  Bas 51  2گام 

  -  Bas 52  3گام 

- -   Bas 53  4گام 

 -   Bas 54  5گام 

-    Bas 55  6گام 

    Bas 56  7گام 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

وم گام س فعال بادنت اینورتر در فرکانس تنظیم دته در S2و S1برای مثال زمانی کم ک یتهای 

 کار خواهت کرد.

 مراحل انجام کار:

 تنظیم کنیت. DRV-01فرکانس فرمان را در پارام ر -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-400 0.00 DRV group 
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 تنظیم کنیت.DRV-07 پارام رهای تنظیم فرکانس را در یکی از روش -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 - 07 DRV group 

 

 

 های مورد نظر خود را تنظیم کنیت.فرکانس گام -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 فرکانس گام اول

0-400 Hz 

50 

BAS group 

 51 فرکانس گام دوم

. 

. 

. 

. 

. 

. 

 54 فرکانس گام پنجم

 55 دشمفرکانس گام 

 56 فرکانس گام هه م
 

 .های زیر را تنظیم کنیتورودی P7,P6,P5های برای فرمان از طریق ترمینال -4
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 7 69 

IN group  8 70 

 9 71 

 

 

 

 UP/Down controlخروجی بصورت  فرکانس تنظیم-4

ورودی دیجی ال جهت افزایش و کاهش فرکانس اس هاده در این روش برای کن رل فرکانس از دو 

تعریف دته فرکانس  UPای کم بعنوان پایمدس ی م صل بم  فشردنبم اینصورت کم با  .دودمی

تعریف دته فرکانس  Downای کم بعنوان دس ی م صل بم پایم فشردنافزایش یاف م و با 

 یابت.کاهش می
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 مراحل انجام کار:
 

 .های تنظیم فرکانس را ان خاب نماییتیکی از روش DRV-07پارام رتوسط  -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DRV group 07 9-0 تنظیم فرکانسمحل 

 

و هم از طریق محل دیرر فرکانس را  UP/Downتوان هم از طریق با این پارام ر می توجه:

 تنظیم کرد.
 

 انجام دهیت. ADV-65پارام ررا از طریق Up/Down سازی فرکانس ذخیره -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 ADV Group 65 1 .دودسازی انجام میذخیره

 

درصورت فعال بودن این پارام ر اگر بری ورودی اینورتر قکع و سپس وصل دود، اینورتر  توجه:

 در آخرین فرکانس تنظیمی کار خواهت کرد.
 

های ورودی برای انجام بایت پایم Up/Downفوی برای انجام عم یات  پارام رهای پس از تنظیم

 این کار تعریف دونت:
 

 تنظیم کنیت.اافزایش فرکانس( UPرا برای عم یات  P6 پایم -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 IN group 70 19 .دهترا انجام می UPم یات ع P6پایم 
 

 تنظیم کنیت. اکاهش فرکانس( Downرا برای عم یات  P7پایم  -4

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 IN group 71 20 .دهترا انجام می Downم یات ع P7پایم 

 

 ای ازمراحل:خلاصه
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 Up/Down 0 07 DRV groupپت و تنظیم فرکانس از طریق کی

 P6 19 70 تعیین عم کرد ورودی دیجی ال 
IN group 

 P7 20 71 تعیین عم کرد ورودی دیجی ال 
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 RS-485 شبکهتنظیم فرکانس از طریق -5

کن رل و مانی ورکرد. اینورترها  های اصللل ییا سلللایر ماژول PLCتوان بم کمک را می اینورتر

دبکم و رابطمی سط آنها کن رل   PCیا PLCبم  RS-485 تواننت بم کمک  دته و تو صل  و

 آن تنظیم و تغییر کنت.م رهای ایا پار دونت و

 توان بم موارد زیر اداره کرد:می RS-485 قاب یت های ارتباط دو سیمماز  

 .مماوم در برابر نویز است 

  توان بم هم م صل کرد.دس راه مخ  ف را می 31تتاکثر تا 

  فوت( است. 400ا م ر 1200تتاکثر فاص م مجاز 

  1000تتاکثر سرعتKbps .است 

 بادت.می -Sو +Sهای بم کمک ترمینال RS-485 دبکماتصال اینورتر بم 

 پذیرد.انجام می Modbus RTUپروتکل و RS-485فیزیکی  این عم یات از طریق بس ر

 

 

 

 
 

 

 مراحل انجام کار:
 

 قرار دهیت. DRV-07=6پارام ر -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 DRV group 07 6 .گیردانجام می RS-485 دبکمتنظیم فرکانس از طریق 
 

 تنظیم کنیت.  COM-02 نوع پروتکل ان خابی را در -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0 .گیردانجام می RS-485 دبکمتنظیم فرکانس از طریق 

02 COM group 
 2 .دودتنظیم می LS Inv 485روی  بر
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3- ID اینورتر را در COM-01.تنظیم کنیت 
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-250 01 COM group 

 

 تنظیم کنیت.COM-03 سرعت ان مال اطلاعات را در -4

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 1200bps 0سرعت ان مال 

03 COM group 

 2400bps 1سرعت ان مال 
 4800bps 2سرعت ان مال 
 9600bps 3سرعت ان مال 
 19200bps 4سرعت ان مال 
 38400bps 5سرعت ان مال 

 

 

 

 

 بم اینورترها بم صورت زیر است: فرمت ان مال دی ا از کن رلر
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 های مهم بم درح ذیل است:آدر  برخی از
 

 پارامتر آدرس

0x0004 Command frequencyنود ن 

0x0005 نود ن دس ور اس ارت 

= اس پ0  

= راس ررد1  

=  پررد2  

0x0006 ACC نود ن زمان 

0x0007 DEC نود ن زمان 

0x0008 خوانتن جریان خروجی 

0x0009 خوانتن فرکانس خروجی 

0x000A خوانتن ول اژ خروجی 

0x000C خوانتن توان خروجی 

 

هرتز را تنظیم کنیم. نمکم اعشار را برداد م و عتد  49.15خواهیم ممتار فرکانس برای مثال می

بادت می 1333کنیم معادل هرز این عتد برابر کم دسیمال است را بم هرز تبتیل می 4915

 کنیم.ثبت می commandمربوط بم فرکانس  0004کم در آدر  

 

 :Labviewاجرا شده در نرم افزار  برنامه نمونه
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 Jogفرکانس 

ها زمانی کم دما در پروژه .دوداس هاده می افزاری اینورتر سخت تست برای Jog فرکانس از

 .کنیتاس هاده می Jog برای انجام تست اولیم نیاز بم تست اینورتر خود داریت از فرکانس

 سرعت مشخص اعموماًرا در  در ورودی اینورتر، کن رل ترکت موتور تنها با یک ک یت دما

 .رودمی  ogJبم تالت قبل از فعال دتن  سرعت خی ی پایین( داریت و با برداد ن ک یت، موتور

 کن رل موتور را در اخ یار خود قرار دهیم. توانیم بم صورت دس یمی Jog ما بم کمک فرکانس

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 کار:مراحل انجام

 تنظیم کنیت. DRV-11را در پارام ر Jogفرکانس  -1

 

2- ACC Time  را برای فرکانسJog .تنظیم کنیت 

 

3- DEC Time  را برای فرکانسJog .تنظیم کنیت 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-400(Hz) 11 DRV group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-600(s) 12 DRV group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-600(s) 13 DRV group 
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 .تنظیم کنیت IN(65-(71را در پارام ر Jogعم یات فرمان -4

 

 را تنظیم کنیت.  Jogبودن فرکانس توسط پارام رهای زیر  پررد یا راس ررد -5

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 71-65 38 دود.فعال می راس ررد Jogفرمان عم یات 

IN group 
 71-65 39 دود.فعال می  پررد Jogفرمان عم یات 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 IN group 71-65 6 دود.فعال می Jogفرمان عم یات 
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های مخ  ف روش

start/stop  
 H100اینورتر
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 پدکی طریق توقف از اندازی وراه -1

 مراحل انجام کار:
 

 قرار دهیت. DRV-06=0پارام ر -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Start/stop 06 0 پتاز طریق کی DRV group 

 

 

 نت.کدروع بم کار می دهیت اینورتر با فرکانس تنظیم دتهرا فشار Auto  یا Handدکمم -2
 

 .دهیتتوانیت جهت  رخش را تغییر میDRV-02 از طریق پارام ر -3
 

 . را فشار دهیت STOP برای خاموش نمودن اینورتر کافیست دکمم -4

 
 

 1مد  های فرمانطریق ترمینال توقف از اندازی و راه -2

 .فعال بادت AUTOهای فرمان لازم است ک یت برای راه انتازی اینورتر از طریق ترمینال توجه:
 

 .بادتدیرری جهت  رخش  پررد میها جهت  رخش راس ررد و یکی از ترمینالدر این مت 
 

 کار:انجام مراحل 
 

 قرار دهیت. DRV-06=1پارام ر -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Start/stop 06 1 1مت های فرمانترمینال از طریق DRV group 

 

 

 تنظیم کنیت. راس رردصورت م ب runجهت  IN-65پارام رتوسط را  P1ترمینال  -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 IN group 65 1 .دودجهت  رخش راس ررد تعریف میP1 ترمینال

  
 

 کنیت.تنظیم بم صورت  پررد runجهت  IN-66پارام ر توسط را P2ترمینال  -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 IN group 66 2 .دودرد تعریف میرجهت  رخش  پP2 ترمینال
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 ای از مراحل:خلاصه
 

 

 بندی مربوطه:سیم

 

 

 

 
  

S1 S2 RUN/STOP 
ON OFF RUN/FWD 

OFF ON RUN/REV 

OFF OFF STOP 

ON ON STOP 

 

 2مد های فرمانطریق ترمینال توقف از اندازی وراه -3

    Start/Stopدیرری جهت و ها جهت  رخش راسلل ررد و  پررد در این مت یکی از ترمینال

 .بادتمی
 

 کار:انجام مراحل
 

 قرار دهیت. DRV-06=2پارام ر -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Start/stop 06 2 2مت های فرمانترمینال از طریق DRV group 

 

 

 تنظیم کنیت. Start/Stopجهت  IN-65را در پارام رP1 ترمینال -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 IN group 65 1 .دودتعریف میStart/Stop جهت فرمان  P1ترمینال

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Start/stop 06 1 1های فرمانترمینال از طریق DRV group 

 P1 1 65اس هاده از ترمینال 
IN group 

 P2 2 66ترمینال  اس هاده از

 

 کلید چرخش راستگرد

 کلید چرخش چپگرد



 

 46 

 

 کنیت.تنظیمجهت  رونری  رخش  IN-66پارام ر را در P2ترمینال -3

 
 

 ای از مراحل:خلاصه

 

 

 بندی مربوطه:سیم

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
رد تعریف س ررد یا راجهت  رخش  پرP2 ترمینال

 .دودمی
2 66 IN group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Start/stop 06 2 2های فرمانترمینال از طریق DRV group 

 P1 1 65اس هاده از ترمینال 
IN group 

 P2 2 66ترمینال  ازاس هاده 

S1 S2 Start/Stop 
ON OFF RUN/FWD 

OFF ON STOP 

OFF OFF STOP 

ON ON RUN/REV 

 

 START/STOP کلید

 تعیین جهت چرخش کلید
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4- 3-wire 

دس ی  این تهاوت کم بابادت های فرمان میطریق ترمینال توقف از انتازی واین پارام ر همان راه

موتور در جهت  ،هادس ی هرکتام از زدن کنت. باعمل می ک یتیک  ماننت  P2و P1  م صل بم

 بادت.می STOPبرای  P3و ترمینال   رختمی نظر مشخص دته در فرکانس مورد

 

 کار:انجام مراحل
 

 قرار دهیت. DRV-06=1پارام ر -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Start/stop 06 1 1های فرمان ترمینال از طریق DRV group 

 

 

 بم صورت راس ررد تنظیم کنیت. runجهت  IN-65را توسط پارام ر P1ترمینال  -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 IN group 65 1 .دودجهت  رخش راس ررد تعریف میP1 ترمینال

  
 

 کنیت.بم صورت  پررد تنظیم runجهت  IN-66را توسط پارام ر P2ترمینال  -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 IN group 66 2 .دودجهت  رخش  پررد تعریف میP2 ترمینال

 

 .تنظیم کنیت IN-67پارام ر را در wire-3 عم یات فرمان -4 

 

 سیم بندی مربوطه:

 

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 P3.) 16 67 IN groupاترمینال دود فعال می wire-3فرمان عم یات 

 

 راستگرد کلید

 گردکلید چپ

 
 WIRE-3فرمان  کلید
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 RS-485 شبکهطریق  توقف از اندازی وراه -5
 

 کار:انجاممراحل
 

 قرار دهیت. DRV-06=3پارام ر

 

 پارامتر آدرس

0x0005 نود ن دس ور اس ارت 

 = اس پ0

 = راس ررد1

 =  پررد2

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Start/stop دبکم از طریق RS-485 3 06 DRV group 
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پارامترهای پرکاربرد 

 H100اینورتر 
 



 50 

 

 (Carrier)فرکانس حامل تغییر

صورت پالس DC ورودیدانیم در یک اینورتر در اب تا بری همانکور کم می سپس بم  دته و 

ها در نهایت و در کنار یکتیرر دلللود و این پالسهایی با عرض م هاوت در خروجی ظاهر می

های ایجاد بم فرکانس پالس دودخواهت بود کم بم موتور اعمال می  ACم ناظر با یک دکل موج

سط اینورتر فرکانس تامل افزایش فرکانس کریر موجب  .گوینتمی Carrier Frequencyدته تو

هات تو یتن و همچنین ت  بل دلللن قا تال ان موتور میکاهش نویز  عث گردد ولی در عین  با

دت ش ر اگر .افزایش ت هات توان و دمای بالاتر در اینورتر خواهت  دت فرکانس کریر بی دکل  با

مک وب یک های کم ری دارد  را کم دود کم هارمونیکموتور فراهم می تر برایموج سینوسی

توانیت توسط پارام ر زیر می .دودموتور دکل موج سینوسی است کم بوسی م ژنراتور تولیت می

 .تغییر دهیت  KHz 15-0.7بین ایمحتودهاین فرکانس را مکابق نظر خود در 
 

 تنظیم کنیت. CON-04 فرکانس تامل مورد نظر را در پارام ر -1

 

 

 

 

 فرکانس تامل با توجم بم ظرفیت اینورتر بم درح زیر است:

 

 (Torque Boostافزایش دستی گشتاور )

دت.  گش اور دود کم بار الک ریکیزمانی انجام میر ودس ی گش اافزایش  د م با اولیم بالایی دا

های سرعت بیش از انتازه موتور در دار این ویژگی بایت با ات یاط مورد اس هاده قرار گیرد تا از

دود کم موتور بیش بیش از تت بالا بادت، باعث می ممتار گش اورپایین ج وگیری دود. وق ی 

را بم انتازه کافی ان خاب  گشلل اور میزان تمویت توجم دادلل م بادللیت کم. گرم دللوده انتازاز 

 نماییت. 
 

 مراحل انجام کار:
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 CON group 04 15-0.7 فرکانس تاملتغییر 

0.75~22kW 30~45kW 55~75kW 90~110kW 132~160kW 
5kHz(Max 

15KHz) 

5kHz(Max 

10KHz) 

5kHz(Max 

7KHz) 

3kHz(Max 

6KHz) 

3kHz(Max 

5KHz) 
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 قرار دهیت. DRV-15=0پارام ر-1

 

 

 تنظیم کنیت. DRV-16( را در پارام رForwardا میم مس تممتار افزایش گش اور در تال -2

 ابرتسب درصت(

 

 

تنظیم  DRV-17( را در پارام رREVERSEامعکو  ممتار افزایش گش اور در تالت  -3

 کنیت.ابرتسب درصت(

 

 

 (Auto Torque Boostگشتاور ) یکافزایش اتومات

س هاده از پارام رها و ول اژ اینورتر بم طور خودکار ممتار افزایش ش اور را با ا م ناظر خروجی  گ

 .کنتمحاسبم می

 مراحل انجام کار:

 اب تا قبل از انجام این عمل بایت از صحیح بودن پارام رهای زیر مکمئن دویت:  -1

 (BAS-14)باری موتور جریان بی

 (BAS-21ا مماومت اس اتور

 ممادیر زیر را تنظیم کنیت: ،پارام رهای فوی پس از اطمینان از
 

 

 قرار دهیت. DRV-15=1پارام ر -2

 

 

 کنترل فن خنک کننده

 کننده در حین اجراسازی فن خنکفعال -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 DRV group 15 0 فعال نمودن افزایش دس ی گش اور

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DRV group 16 (%)15-0 (اراس ررد تالت مس میم افزایش دس ی گش اور در

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DRV group 17 (%)15-0 ا پررد( تالت معکو  افزایش دس ی گش اور در

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DRV group 15 1 گش اور یکاتومات افزایشفعال نمودن 
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دود، فن خنک دن نمودن اینورتر یک فرمان عم یاتی اجرا  دروع بم کار اگر پس از رو کننته 

کننته کنت. اگر فرمان عم یات خاموش بادللت و خروجی اینورتر مسللتود دللود، فن خنکمی

 دود.م وقف می

 

 

 دائم فعال -2

 دود.نورتر فن خنک کننته فعال میبم محض رودن دتن ای

 

 

 کنترل دما -3

 یخاص ماید زاگر دمای هیت سینک اینورتر بالاتر افن خنک کننته در اب تا خاموش است و 

 دود.می کننته فعالبادت، فن خنک

 

 

 خروجی آنالوگ
 

جریان یا توان را از ترمینال توان پارام رهای مخ  هی همچون فرکانس خروجی، در این تالت می

داریت کم بایت ممادیری مثل فرکانس و   PLCمثلا وق ی یک .آنالوگ خروجی دریافت کرد

  PLCهای آنالوگ درایو، اتصال بمترمینالطریق توان از جریان موتور را بخوانت، بم رات ی می

انتازه تجهیزاتارسال دود و دیرر نیاز بم   PLCتا اطلاعات مورد نظر از درایو بم هکرد را برقرار

خروجی آنالوگ کارکرد تمسیم بار یا گش اور بین کاربرد دیرر  ت.گیری مجزا از بین خواهت رف

توان خروجی آنالوگ روی یک درایو را روی گش اور موتور بادت. مثلا، می نتین درایو موازی می

تنظیم کرد و این سیرنال را بم عنوان نمکم مرجع گش اور بم درایوهای دیرر در مجموعم داد. 

و بار بین موتورها تمسیم  دروع بم کار نمودهبتین دکل همم درایوها با یک گش اور یکسان 

 .خواهت دت
 .دودان خاب و تنظیم می AO2و  AO1مینالسکح آن توسط تر خروجی آنالوگ و

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 ADV group 64 0 سازی در تین اجرافعال

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 ADV group 64 1 بم صورت دائم فعال            

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 ADV group 64 2 سازی با کن رل دمافعال
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 .را ان خاب کنیت DC فرکانس خروجی، جریان خروجی یا ول اژ

 10V~0خروجی: ول اژ 

 10Vماکزیمم ول اژ خروجی: 

 10mA ماکزیمم جریان خروجی: 

ترمینال خروجی آنالوگ 

  نت منظورهول اژی یا جریانی 
A01 

 

 

 AO1,CM جریانی یا خروجی آنالوگ ولتاژی -1
 

 .دودول اژی یا جریانی تنظیم می آنالوگ نوع خروجی SW5توسط سوئیچ 

با توجم بم ممادیر زیر ان خاب  OUT-01توسلللط پارام ریا جریانی  ول اژی خروجی آنالوگ

 دود:می

 

 

ار کنیت، این ممتمیگیری اس هاده اگر از ممتار خروجی آنالوگ، برای ورودی تجهیزات انتازهمثلا 

 کنت: ف تغییر میهای مخ گیریمکابق با خصوصیات انتازه

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0 .دودفرکانس خروجی بم عنوان خروجی آنالوگ ان خاب می

01 
OUT  

Group 

 1 .دودخروجی بم عنوان خروجی آنالوگ ان خاب میجریان 
 2 .دودول اژ خروجی بم عنوان خروجی آنالوگ ان خاب می

 3 .دوداینورتر بم عنوان خروجی آنالوگ ان خاب میDC  لینک ول اژ
 4 .دودگش اور خروجی بم عنوان خروجی آنالوگ ان خاب می

 5 .دودان خاب میتوان خروجی بم عنوان خروجی آنالوگ 

 6 باریماکزیمم ول اژ خروجی در جریان بی

 7 ماکزیمم ول اژ خروجی در جریان گش اور نامی

 8 .دودفرکانس هتف بم عنوان خروجی آنالوگ ان خاب می

 9 .دودسکح فرکانس بم عنوان خروجی آنالوگ ان خاب می

 10 .دودان خاب میسرعت فیتبک اانکتر( بم عنوان خروجی آنالوگ 

 12 .دودبم عنوان خروجی آنالوگ ان خاب می PIDممتار مرجع 

 13 .دودبم عنوان خروجی آنالوگ ان خاب می PIDممتار فیتبک 

 14 .دودبم عنوان خروجی آنالوگ ان خاب می PIDخروجی 

 15 .دودیک ممتار ثابت بم عنوان خروجی آنالوگ ان خاب می

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 OUT group 05 % 100-0 نالوگآتنظیم درصت ممتار خروجی 
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 بندی:نحوه سیم

 

 

 

 

 

 

تاژیخروجی  -2 نالوگ ول مل فوی بوده و درAO2,CMآ  OUT-07: طبق دسللل ورالع

 دود.ممادیر خروجی ان خاب می OUT-11و

ار کنیت، این ممتمیگیری اس هاده اگر از ممتار خروجی آنالوگ، برای ورودی تجهیزات انتازهمثلا 

 کنت:های مخ  ف تغییر میگیریزهمکابق با خصوصیات انتا

 

 

 

 

 

 

 

 ای و ترانزیستوریرله یهای دیجیتالخروجی

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 OUT group 11 % 100-0 تنظیم درصت ممتار خروجی آنالوگ

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
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  توانیت ترمینال خروجیو جتول زیر می OUT-31~35و  OUT-36با اس هاده از پارام رهای 

 .های مخ  ف فعال کنیتای را در زمانهای رلمترانزیس وری و خروجی

 

و برای ان خاب خروجی  OUT-31~35ای از پارام رهای رلمهای درصورت ان خاب خروجی

 برابر ممادیر مورد نظر جتول قرار دهیت. اس هاده کنیت و  OUT-36پارام ر از ترانزیس وری

ای عمل کنت های دیجی ال رلمدتن اینورتر یکی از خروجی Runاگر بخواهیم بم محض مثال: 

 کنیم.تنظیم می 14( را برابر5تا  1ارلم  OUT-31~35یکی از پارام رهای 

 

 

 

 

 

 

 

 

FDT-1 1 

OUT-36 

اان خاب خروجی 

 ترانزیس وری(

 

 

 

 

 
OUT-31,35 
 اان خاب رلم(

OUT group 

FDT-2 2 

FDT-3 3 

FDT-4 4 

 5 اضافم بار موتور
 6 اضافم بار اینورتر

 7 تالت کم باری

 8 هشتار فن

 9 توقف نادی از اضافم بار موتور

 10 اضافم ول اژ
 11 پایین بودن ول اژ

 12 تت گرمای بیش از

 13 بین رف ن دس ور از

 14 در تین کارکرد موتور

 15 در زمان توقف
 16 طول عم یات با سرعت ثابتدر 

 19 جس جوی سرعت
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 انتخاب مدکاری دستگاه

 .دودبرای ان خاب روش کن رل اینورتر و نوع بکارگیری اینورتر، تنظیم میDRV-09 پارام ر

 

 :یا کنترل عددی V/fروش کنترلی 

م ناسب با فرکانس، ول اژ یا گش اور مناسب را در خروجی  V/fاین روش با اس هاده از منحنی 

سللرعت  ،بادللت کم با تغییر ول اژ و فرکانسمت راه انتازی موتور می ترینسللاده .کنتایجاد می

در این مت، ول اژ و فرکانس با یک دیب ثابت بم تتاکثر ممتار مورد نیاز  .دودموتور کن رل می

پمپ و فن،  ماننت:رسلللنت. این مت برای کارهایی سلللاده کم ات یاج بم گشللل اور بالا نتارد، می

سنتگی ودس راه  ، متفرض کارخانم برای اینورترها گردد. تالت پیشس هاده میا  …های ری

fV/ ستمی صادی ا صرف بری کم ر، اق  دت و بم ع ت م در این روش نیازی بم فعال کردن  .با

Auto tune بادت.نمی 
 

 مراحل انجام کار:

 اب تا فرکانس دروع و فرکانس پایم را تنظیم کنیت. -1

 قرار دهیت. DRV-09=0 پارام ر -2

 

 

 PID کنترل
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DRV group 09 0 .گرددتنظیم می  V/Fروش کن رلیروی  بر
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ی دهت. این سیس م کن رلهای ما را کاهش میبادت کم خکایک سیس م کن رلی می PIDکن رلر 

ارد. ها کاربرد دها و صنایع برای کن رل فشار، دما، سکح و بسیاری از فراینتدر خی ی از کارخانم

از  نتدوهای کن رلی کم در تال تاضر در جهان برای کاهش خکا اس هاده میهمم سیس م

تر دتن اینکم انت. برای واضحبم عنوان پایم و اسا  اس هاده کرده PIDرهمین سیس م کن رل

ن رلی های قتیم کم این سیس م ککنیم. در کارخانماین سیس م کن رلی  یست مثالی را ذکر می

 کردنت.ها اس هاده میها برای انجام کن رلموجود نبود از انسان

 

 سیستم کنترل اتوماتیک:
 

اتوماتیک دیرر نیازی بم اپراتور نیست. در این روش با اس هاده از یک سیس م در سیس م کن رل 

ها انجام ها و کن رلرهای یک اپراتور را بم صورت کاملا دقیق سنسورکار تمامی PIDکن رلر

 !…ل جانی و مالی وئنم خکای انسانی دارد و نم مسا کمدهنت می

 کنت؟ رونم کار می PIDتال این سیس م کن رلی

نحوه عم کرد بم این صورت است کم اب تا ترنسمی ر دمای گیج، دمای خوانته دته مربوط بم 

بم صورت وایرلس هم انجام  بم تازگیکنت امن مل می PID ها بم کن رلرآب داغ را از طریق سیم

باتوجم بم عتدی کم از بالای کوره خوانته دته با عتدی کم قبلا تنظیم  PIDدود( و کن رلرمی

گه یم کم ما مثلا  PID خوانی دارد یا خیر؟  ون قبلا بم کن رلرکنت کم همدته، ممایسم می

م خواهت کرد! کن رلر بعت از اینکم سکننته دو عتد را ممایخواهیم. تالا کن رلدرجم می 50دمای

 دهت کم دیر گاز کم دود یارا م وجم دت سریع بم دیر کن رلی دس ور میاخ لاف این دو عتد 

ت تا کندمای مورد نظر تنظیم دود. دیرکن رلی سریع دیر گاز را کم و زیاد می زیاد دود تا

 .دع م کم و زیاد دته و دمای آب بالای کوره تنظیم گردد
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 ته است. یک دیر کن رلی همدر دکل بم وضوح اس هاده از یک سیس م کن رلی درح داده د

عتد فنری کم در بالای آن قرار دارد بم صورت  4کنیت کم با اس هاده از فشار هوا و مشاهته می

 کنت.اتوماتیک گاز را کم و زیاد می

 یعنی کن رل هودمنتانم یک پارام ر از یک فرآینت صنع ی از قبیل:PID کن رلر

آب در یک خط لولم، کن رل ف وی هوای یک کن رل فشار آب در یک خط لولم، کن رل دبی 

 و... سیس م دمنته، کن رل دمای یک سالن

ساخ مانی  نت طبمم را در نظر بریریت در طبمات پایین این ساخ مان فشار آب تمریبا در تمام 

ساعات روز خوب بوده و ساکنین مشک ی از بابت فشار آب نخواهنت دادت ولی طبمات بالاتر در 

ز و بس م بم مصرف ساکنین ساخ مان از بابت فشار آب مشکل خواهنت دادت. ساعات مخ  ف رو

ها از یک پمپ در مسیر لولم رفت آب بم واتتها اس هاده برای رفع این مشکل اکثر ساخ مان

 کنت:کار می زیرکننت و این پمپ توسط یک سیس م تشخیص فشار بصورت می

دهت سنسور فشار بم موتور فرمان رودن دتن میهر موقع فشار آب از یک تت معینی افت کنت 

و این خود بعضی مواقع باعث ایجاد یک ضربم در  ا کنتو موتور بم سرعت دروع بم کار می

 زنت ب کم باعث خرابیکشی صتمم میگردد کم این موضوع نم تنها بم سیس م لولمها میلولم

گردد. ه موتور دوباره خاموش میگردد( و بم محض رسیتن فشار بم ممتار دلخواپمپ نیز می

های متاوم پمپ نم تنها باعث بالا رف ن هزینم بری دته ب کم باعث کاهش رودن و خاموش دتن

ردد گنمیها تثبیت گردد و در ضمن هیچ وقت فشار داخل لولمطول عمر مهیت موتور و پمپ می

برای برطرف کردن این گردد. لذا آب بصورت متاوم کم و زیاد میو فشار آب خروجی از دیر

کن رل دود. در این تالت از یک سنسور  PIDموضوع کافیست موتور توسط یک اینورتر بصورت 

تشخیص فشار آب در مسیر خط لولم بایس ی اس هاده نمود. ب وک دیاگرام نحوه کار بصورت زیر 

 بادت:می
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فشار دلخواه در سیس م خواهت بود دود مح ی جهت تنظیم همانکور کم در دکل بالا دیته می

توانت فشار دلخواه آب مصرفی را از آن محل تنظیم نمایت اینورتر ممتار ( کم اپراتور میSVا

خوانته و با ممتار تنظیم  (PVافشار خط را از طریق سنسور نصب دته در خروجی پمپ

( بادت دور SVا( کم ر از ممتار فشار تنظیم دتهPVکنت اگر فشار خطاممایسم می (SVادته

دهت تا فشار بم ممتار مک وب تنظیم دته برست و بم محض رسیتن موتور را بم آرامی افزایش می

دتن  امثلا بم دلیل بس م دارد و اگر بم هر دلی یفشار بم ممتار تنظیم دته دور را ثابت نرم می

 توسط اینورتر کاهشها( فشار خط بالاتر از ممتار تنظیم دته بشود دور موتور کننتهدیر مصرف

یابت تا جایی کم دیرر نیازی بم کارکرد پمپ نبادت کم در اینصورت پمپ کلا خاموش می

 گردد.گردد و بم محض کاهش فشار دوباره سیکل بالا تکرار میمی

 

 :H100توسط اینورترهای  PIDکنترل

 مراحل انجام کار:
 

 قراردهیت. PID-01=1پارام ر -1

 

 کنیت.تنظیم PID-31وPID-30 کننته را در پارام رهایمحتوده خروجی کن رل -2

 

 تنظیم کنیت.PID-20 پارام ر اس هاده از نوع فیتبک خروجی را با -3

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 PID group 01 1 .دودفعال می PIDکن رل 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 بالا فرکانس همحتود

0 - 300(Hz) 
30 

PID group 
 31 پایین فرکانس همحتود

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0 دود اخروجی ول اژی(.تنظیم می (V)10~10-بر روی 

20 PID group 
 3 دود اخروجی جریانی(.تنظیم می (mA)20-0بر روی 

 4 دود.تنظیم میRS-485 بر روی

 7 دود.بر روی انکتر تنظیم می



 

 60 

 

 تنظیم کنیت. PID-10پارام ر در ( راsetpointکننته امرجع کن رل -4

 

 .کنیتتنظیم PID-50در پارام ر گیری فیتبک راممیا  انتازه -5

 

 تنظیم کنیت. طریق پارام رهای زیر را از P,I,Dضرایب  -6

 

 آیت.ای م هاوت بوده و بم صورت آزمون و خکا بتست میممادیر فوی در هر پروژه توجه:
 

 تنظیم کنیت. PID-11پارام ر ممتار مرجع را در -7 

 

 بادت.قابل مشاهته می PID-04ممتار مرجع در پارام ر -8

 

 بادت.قابل مشاهته می PID-05ممتار فیتبک در پارام ر -9

 

 را در پارام ر زیر تنظیم کنیت. sleep delay timeممتار  -10

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0 گردد.تنظیم می 1پتطریق کی از

10 PID group 
 1 گردد.ولت تنظیم می(V)10~10- طریق ورودی  از

 4 گردد.تنظیم می مپرآمی ی (mA)20-0 طریق ورودی از

 5 گردد.تنظیم می RS-485طریق  از

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 PID group 50 1 برتسب درصت 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 25 (%)999-0 گردد.تنظیم می Pضریب 

PID group  ضریبI 32-0.1 گردد.تنظیم می(S) 26 

 27 (S)30-0 گردد.تنظیم می Dضریب 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 PID group 11 100~100- .گرددادرصت یا فرکانس(تنظیم می Setpointممتار 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 PID group 04 - .دودنمایش داده می Setpointممتار 

 گروه پارامتر  مقدار توضیحات
 PID group 05 - .دودنمایش داده میممتار فیتبک 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 Sleep delay time 0-6000 s 07 AP1 groupتنظیم 
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 .را در پارام ر زیر تنظیم کنیت sleep frequency ممتار -11

 

 را در پارام ر زیر تنظیم کنیت. wake up levelممتار  -12

 

 را در پارام ر زیر تنظیم کنیت. wake up delayممتار -13

 

 

 

 

 

 

 

 

کننت، پس از اینکم فرکانس بم ممتار دلللکل فوی فیتبک و فرکانس دلللروع بم افزایش می در

کنت تا رسللیت، فرکانس دللروع بم کم دللتن می set-pointماکزیمم خود و فیتبک بم ممتار 

بم ممتار بم ممتار متت ما می مت نظر  sleep-frequencyزمانی کم  زمانی کم رسلللت و 

دود. اگر ممتار فیتبک کم ر ایم صبر کرده و سپس خاموش میتنظیم کرده sleep delayدر

ایم پایین تنظیم کرده wake up levelبم انتازه ممتاری کم در و دود   set pointاز ممتار

دته دربیایت بم  صبر کرده و دوباره پمپ  wake up delayپارام ر انتازه متت زمان تنظیم 

 کنت.بم کار کردن می دروع

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 Sleep frequency 0-60 08 AP1 groupتنظیم 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 wake up level - 10 AP1 groupتنظیم 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 wake up delay - 09 AP1 groupتنظیم 
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  اصول عملکرد کنترلر 
 

در این تالت ما  .بخشتوارد عمل دته و عم کرد سیس م را بهبود می P کننتهاب تا کن رل

بم صهر نخواهت  امارست بم تتاقل می P کننتهخکای مانتگار خواهیم دادت ولی توسط کن رل

کنت ولی در این تالت مانتگار را صهر میوارد عمل دته و خکای  I کننتهرسیت. سپس کن رل

بم سیس م اضافم خواهت گردیت کم  UNDERSHOOT,OVERSHOOT تعتاد زیادی

 وارد عمل دته و این نوسانات ناخواس م را D کننتهکن رلبادت. بم همین دلیل نامناسب می

 دود.تر میکنت و پاسخ سیس م سریعتذف می
در یک سللاخ مان  نت طبمم جهت تامین فشللار خط کنیم کم یک پمپ آب فرض می مثال: 

خواهیم فشار آب مصرفی را توسط کن رل دور لولم آب مصرفی ساکنین نصب دته است و می

ثابت باقی بمانت و بار  5روی  نماییم کم همیشلللم فشلللار آب در لولمپمپ بم نحوی کن رل 

مصللرفی توسللط یک فشللار خط لولم آب  سللاکنین طبمات بالاتر اتسللا  افت فشللار ننماینت.

سیمم  شار دو سمی ر ف دته خوانته  کمبار  10تا  0 وآمپر می ی 20تا  4ترن صل  بم اینورتر م 

از روی کی ا0را برابر  PID-10 و (mA 20-0ا3را برابر   PID-20برای این کار دللود.می

ما این است کم  هتفدهیم. ا برتسب درصت ( قرار می1را برابر PID-50کنیم. پت( تنظیم می

رف م و ممتار آن را با اسلل هاده از  PID-11ثابت بمانت، برای این کار بم پارام ربار  5 فشللار در

ممتار ماکزیمم و مینیمم  کنیم.تنظیم می 50برابر  PID-10روش ان خاب دلللته در پارام ر 

های  پارام ر کانس را در  مادیر کنیم.تنظیم میPID-31 و  PID-30فر بم م جم  ، فوی با تو

P,I,D یامت، را در تا در بایت تغییر دلللرایکی کم خروجی مک وب بتسلللت ن می ی 10داده 

 بار را داد م بادیم. 5آمپراخروجی سنسور( فشار 
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 برای کنترل فرکانس : Low/Highمحدوده 

 .تنظیم دود ADV-24=1برای اس هاده از این محتوده لازم است پارام ر  

 

 

 

 

 

 

 

 های مشخصپرش از ورودی فرکانس
 

های برخی از قسمت دود کم در زمان کار اینورتر و موتور،ها مشاهته میپروژهدر برخی از 

ننت کهای همجوار با آن دروع بم نوسان کرده و صتاهای ناهنجاری را تولیت میمکانیکی دس راه

. بادتهای مکانیکی میهای طبیعی موتور و آن قسمتکم ع ت آن برابری برخی از فرکانس

ها را دناسایی کرده و از روی آنها پرش کرد تا این اتهای ان آن فرکانستوتوسط این تابع می

 نیه ت.

 های آنالوگ با تغییر ولتاژ و توجه داشته باشید این قابلیت تنها در ورودی

 دسترس خواهد بود. ورودی درجریان 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
قرار  1را برابر  ADV-24ممتار 

 دهیت.
 24 ان خاب محتوده فرکانسی

ADV  group 
فرکانس از این ممتار، بیش ر 

 دود.نمی
 25 محتودیت فرکانس بالا

فرکانس از این ممتار، کم ر 

 دود.نمی
 26 محتودیت فرکانس پایین
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 نحوه انجام کار:

 .قرار دهیت  ADV-27=1پارام ر

 

 های متنظر برای پرش را در پارام رهای زیر قرار دهیت:فرکانس

 

های پرش کم فرکانس ADV-28~ADV-33تنظیمات فرکانس کاری در محتوده  توجه:

 بادت.بادنت، در دس ر  نمیمی

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 ADV group 27 1 دود.ان خاب فرکانس پرش فعال می 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 اولین محتودکننته پایین فرکانس پرش

0.1-400 Hz 

28 

ADV group 

 29 اولین محتودکننته بالا فرکانس پرش

 30 فرکانس پرشدومین محتودکننته پایین 

 31 دومین محتودکننته بالا فرکانس پرش

 32 سومین محتودکننته پایین فرکانس پرش

 33 سومین محتودکننته بالا فرکانس پرش
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 ACC/DEC Timeفرکانس مرجع برای 

 اگر زمان افزایش و کاهش سرعت بر اسا  فرکانس ماکزیمم بادت: -1

 نزول براسا  فرکانس ماکزیمم تغییر خواهنت کرد. این صورت زمان صعود و در

 10هرتز بادت و زمان افزایش و کاهش  DRV-20 )60ا بم عنوان مثال اگر فرکانس ماکزیمم

کنت و زمان کاهش نیز همین ممتار ثانیم طی می 10هرتز را در  60ثانیم بادنت، از صهر تا 

هرتز  و زمان افزایش  Command  30هرتز ، فرکانس  60خواهت بود، یا اگر فرکانس ماکزیمم 

کنت زیرا مرجع فرکانسی ثانیم طی می 5هرتز را در  30ثانیم بادت پس از اس ارت از صهر تا  10

 بادت.همان فرکانس ماکزیمم می

 مراحل انجام کار:

 .قراردهیت  BAS-08=0پارام ر

 

 بادت: Commandاگر زمان افزایش و کاهش سرعت بر اسا  فرکانس  -2

را بم عنوان مرجع ان خاب کرده و زمان صلللعود و  commandدر این تالت اینورتر فرکانس 

 گیرد و فرکانس ماکزیمم نمشی نتارد.نزول بر اسا  این فرکانس صورت می

  Commandثانیم،  فرکانس  ACC/DEC )10بم عنوان مثال اگر زمان افزایش و کاهشا

ثانیم طی  10هرتز را در  30هرتز بادللت، از صللهر تا  60م هرتز و فرکانس ماکزیم 30یا فرمان 

 دهت.کنت و هیچ اهمی ی بم فرکانس ماکزیمم نمیمی

 قراردهیت.  BAS-08=1پارام ر

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 BAS group 08 0 دود.(  تنظیم میDRV-20بر اسا  فرکانس ماکزیمما

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 BAS group 08 1 دود.تنظیم می commandبر اسا  فرکانس 
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 (ACC/DEC Time scaleتنظیم خصوصیات زمان افزایش و کاهش سرعت)
 

 توانیم تغییر دهیم:توسط این پارام ر دقت زمان افزایش و کاهش را می

  

ثانیم( از این پارام ر اس هاده  5.25ثانیم، 4.5در مواقعی کم بم دقت خی ی بالایی نیاز داریت ا

 کنیت.

 

 (Multi-function) تنظیم چندین زمان افزایش/کاهش به کمک ترمینال
 

 مراحل انجام کار:

 کنیم.را تنظیم می ACC/DECاب تا  -1
 

 روی ممادیر زیر تنظیم کنیت. را برIN-71 و  IN-70پارام رهای  -2

 

های کاهش را در پارام رهای فرد تنظیم کنیت. افزایش را در پارام رهای زوج و زمان هایزمان-3

 ( BAS-70~ BAS-75ا

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0 0.01با دقت 

09 BAS group 1 0.1با دقت 

 2 1با دقت 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Multi Accel/Decel – Lowاترمینالp6) 11 70 

IN group 
Multi Accel/Decel – Mid )ترمینالp7 ) 12 71 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 زمان افزایش اول

0-6000(S) 

70 

BAS group - - 

 75 زمان کاهش سوم
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 با اس هاده از جتول زیر زمان مورد نظر خود را تنظیم کنیت:

 

 

 

 

 

 

 

 فعال/غیر فعال بودن چپگرد یا راستگرد

 بخواهیت موتور هم در جهت راسلل ررد و هم  پررد  رخش دادلل م بادللت پارام ر  اگر -1

ADV-09  تنظیم کنیت. 0را بر روی 

 

را برابر   ADV-09فمط در جهت راس ررد  رخش داد م بادت پارام ر بخواهیت موتور اگر -2

 تنظیم کنیت. 1

 

را برابر   ADV-09پارام ر فمط در جهت راس ررد  رخش داد م بادت بخواهیت موتور اگر -3

 تنظیم کنیت. 2

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 ADV group 09 0 بادت.طرف می دو جهت  رخش بم هر

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 ADV group 09 1 کنت.فمط در جهت  پررد عمل می

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 ADV group 09 2 کنت.فمط درجهت راس ررد عمل می
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 الگوی تنظیم زمان افزایش و کاهش سرعت
 

 توان الروی افزایش/ کاهش را تنظیم کرد:با اس هاده از پارام رهای زیر می
 

 کنیت.تنظیم0 را بر روی   ADV-01پارام ربرای اس هاده از الروی خکی  -1

 

 .الگوی اصلی در این حالت برای کاربردهایی با گشتاور ثابت است 

 کنیت.تنظیم 1را بر روی   ADV-01برای اس هاده از الروی منحنی پارام ر -2

 

بم کمک این الرو وضعیت افزایش سرعت و توقف موتور بم صورت یکنواخت و بم آرامی صورت 

 .گیردمی

 توانیت با اس هاده از پارام رهای زیر  رونری الروی منحنی را تنظیم کنیت: می

1-ACC Start را در پارام رADV-03  .تنظیم کنیت 

 

2-ACC End را در پارام رADV-04  .تنظیم کنیت 

 

3-DEC Start را در پارام رADV-05 .تنظیم کنیت 

 

4- DEC End را در پارام رADV-06  .تنظیم کنیت 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 ADV group 01 0 دود.بر روی الروی خکی تنظیم می

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 ADV group 01 1 دودبر روی الروی منحنی تنظیم می

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
ACC Start 1-100(%) 03 ADV group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
ACC End 1-100(%) 04 ADV group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
DEC Start 1-100(%) 05 ADV group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
DEC End 1-100(%) 06 ADV group 
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 (Stop) تعیین نحوه توقف

   کم شدن شتاب تا توقف-1

  کنت.سرعت موتور در زمان تنظیم دته دروع بم کاهش می

 قرار دهیت. ADV-08=0پارام ر 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات

 DEC 0 08 ADV groupتوقف از طریق 
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 برای توقف DCاستفاده از ترمز -2

با فرکانس و زمانی   dcدر این روش بعت از آنکم سرعت موتور تا نزدیک بم توقف رسیت، ول اژ

دود تا دهت موتور کاملا م وقف اس اتور موتور تزریق می کنیم بمکم در پارام رها تنظیم می

 .دود و برای زمانیکم بار سنرینی بم موتور وصل است مناسب است

بم این خاطر است کم در صنعت در بعضی از مواقع بم توقف   dcع ت اس هاده از ترمز نکته:

بادیت پس از قکع بری، الک روموتور  کامل نیاز داریم و اگر بم ترکت الک روموتور توجم کرده

ایس ت ع ی الخصوص زمانیکم بار سنرینی بم الک روموتور وصل است در  نین بلافاص م نمی

 کنیم.درایو اس هاده می dc مواقعی از ترمز

 مراحل انجام کار:
 

 قراردهیت. ADV-08=1پارام ر -1

 

 تنظیم کنیت. ADV-17نمکم دروع ترمز یا فرکانس دروع ترمز را در پارام ر -2

 

 تنظیم کنیت. ADV-16ممتار ول اژ ترمز را در پارام ر  -3 

 

 تنظیم کنیت. ADV-15را در پارام ر  DCمتت زمان تزریق جریان  -4

 

 تنظیم کنیت. ADV-14متت زمان قبل از ترمز را در پارام ر  -5

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DC  1 08 ADV groupتوقف از طریق ترمز

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
کنیم کم در  م با تنظیم این پارام ر تعیین می

 دود.فرکانسی ترمز اعمال 
0.1-60(Hz) 17 ADV group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 کنیم کم ترمز  متربا تنظیم این پارام ر تعیین می

 زور داد م بادت.
0-200(%) 16 ADV group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 15 ADV group (S)60-0 در زمان توقف موتور.DC متت زمان تزریق جریان 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
نکم کنیم کم  قبل از ایبا تنظیم این پارام ر تعیین می

 ترمز بریرد  م متت صبر کنت.
0-60(S) 14 ADV group 
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 ای از مراحل:خلاصه
 

 

 

 

 

 

 

 

 چرخش آزاد به نسبت اینرسی حرکتی تا توقف-3

دود ول اژ و فرکانس خروجی قکع دته و موتور رها در این تالت زمانیکم دس ور توقف داده می

زمان ایس ادن آن بس ری بم  کنیم ودود مثل زمانیکم موتور را بم صورت دس ی خاموش میمی

 اینرسی بار دارد.

 قراردهیت. ADV-08=1پارام ر 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 08 1 دود.فعال می DCتوقف با اس هاده از ترمز 

ADV group 

 17 60-0.1 م دروع ترمز یا فرکانس دروع ترمزنمک

 16 (%)200-0 ممتار ول اژ ترمز

 15 (S)60-0 متت زمان تزریق جریان

 14 60-0 متت زمان قبل از ترمز

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 ADV group 08 2  رخش آزادتوقف ازطریق

 



 72 

 

 مقاومت ترمزی اینورتر

را کوتاه کردیت و با خکای اضافم ول اژ اینورتر مواجم دتیت، ات مالا ر موتو زمان توقفاگر دما 

س می مجهز کنیت کم ب وانت سی ضافی  انرژی بایت اینورتر را بم  س م، ا سی را تخ یم کنت. بم این 

 گوینت کم مماومت ترمزی اینورتر هم یکیترمز دینامیکی اینورتر یا ترمز مماوم ی اینورتر می

دمار میاز اجز س م بم  سی ضافی ای این  صال مماومت ترمز بم اینورتر، ول اژ ا آیت. بنابراین با ات

دللود خکای اضللافم ول اژ تولیت نشللود و دللته و موجب می اینورتر روی مماومت ترمز تخ یم

 .اینورتر با د اب لازم موتور را م وقف کنت

این موارد اداره کرد: نوار نمالماکانوایر(، بم  توانبعنوان مثال برای کاربرد مماومت ترمز درایو می

 هایی کم تغییر جهت سریع موتور مورد نیاز است.کالسکم جرثمیل، سان ریهیوژ، فن و کاربرد

 مراحل انجام کار:

 تنظیم کنیت. ADV-79مماومت ترمزی را در پارام ر -1

 

 (%EDا تنظیم کنیت. PRT-66درصت مماومت ترمزی را در پارام ر -2

 

متت زمان عتم اس هاده از مماومت ترمزی در کل کارکرد اینورتر با  PRT-66پارام ر توجه: 

 کنت.تنظیم می بم صورت درصت مماومت ترمزی را

 
 

 (START) اندازیراه تعیین نحوه

 زیادشدن شتاب تا رسیدن به فرکانس موردنظر-1

  کنت.سرعت موتور در زمان تنظیم دته دروع بم افزایش می

 قرار دهیت. ADV-07=0پارام ر 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 V 400-350 ولت 200سم فاز برای 

79 ADV group 
 V 800-600 ولت 400سم فاز برای 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 PRT Group 66 (%)30-0 درصت مماومت ترمزی
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 اندازی در هنگام راه DCاستفاده از ترمز  -2

 انتازی موتور داریم. در هنرام راه DCدر بعضی موارد نیاز بم اس هاده از ترمز 

 انتازی آسانسور برای عتم سموط آسانسور در لحظم دروع بایت از ترمز برای مثال در هنرام راه

DC س هاده کنیم.ا 

 قرار دهیت. ADV-07=1پارام ر 

 

 

 

 

 

 

 

 

 (Dwell frequency) فرکانس تثبیت

س هاده می زمانی این پارام ر از دیم موتور در کنیما د م با شخص،  کم نیاز دا یک فرکانس م

 .دروع بم ترکت کنت ای م وقف دته سپسلحظم

 مراحل انجام کار:

 تنظیم کنیت. ADV-20را در پارام ر (ACC)فرکانس تثبیت بم هنرام صعود -1

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 ACC 0 07 ADV groupانتازی از طریق راه

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 12 (s)60-0 متت زمان تزریق ول اژ

ADV group 
 13 (%)200-0 انتازیتزریمی در هنرام راه  dcول اژ
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 کنیت.تنظیم ADV-21را در پارام رزمان تثبیت -2

 

 تنظیم کنیت. ADV-22( را در پارام رDECفرکانس تثبیت بم هنرام نزولا -3

 

 کنیت.تنظیم ADV-23را درپارام ر  زمان تثبیت-4

 

 

 

 

 

 

 انتخاب مدکاری دستگاه

 .دودبرای ان خاب روش کن رل اینورتر و نوع بکارگیری اینورتر، تنظیم می DRV-09 پارام ر

 :های کنترلی روش

 یا کنترل عددی V/Fروش کنترلی  -1

م ناسب با فرکانس، ول اژ یا گش اور مناسب را در خروجی  v/fاین روش با اس هاده از منحنی 

 .کنتایجاد می

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
فرکانس تثبیتافرکانس لحظم م وقف دتن 

 (ACCدر
0.1-400(Hz) 20 ADV group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 ACC 0-10(S) 21 ADV groupدر  متت زمان تثبیت

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
م وقف دتن  فرکانس تثبیتافرکانس لحظم

 (DECدر
0.1-400(Hz) 22 ADV group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DEC 0-10(S) 23 ADV groupمتت زمان تثبیت در
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دود؛ بادت کم با تغییر ول اژ و فرکانس سرعت موتور کن رل میانتازی موتور میترین مت راه ساده

رای رسنت. این مت بدر این مت، ول اژ و فرکانس با یک دیب ثابت بم تتاکثر ممتار مورد نیاز می

های ریسنتگی پمپ و فن، دس راه ماننت:کارهایی ساده کم ات یاج بم گش اور بالا نتارد، 

بادت و بم ع ت می f/v فرض کارخانم برای اینورترها ، مت گردد. تالت پیشاس هاده می  …و

 نمی بادت. Auto tuneدر این روش نیازی بم فعال کردن  .مصرف بری کم ر، اق صادی است

 مراحل انجام کار:

 اب تا فرکانس دروع و فرکانس پایم را تنظیم کنیت.-1
 

 قرار دهیت. DRV-09=0پارام ر  -2

 
 دارای سه الگوی عملیاتی می باشد:  V/Fروش کنترلی 

 خطی V/Fالگوی عملیات  -1

 قرار دهیت. BAS-07=0پارام ر 

 

 DRV-19این الرو بم این معنی است کم نسبت ول اژ/ فرکانس بم صورت خکی از  توجه:

 بادت کم برای گش اور ثابت مناسب است.( می افرکانس پایم DRV-20 افرکانس دروع ( تا 

 

 

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DRV group 09 0 گردد.تنظیم می v/fروش کن رلیروی  بر

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 BAS group 07 0 گرددتنظیم می خکی  V/Fروش کن رلی روی  بر
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 مربع V/Fالگوی  -2

 قرار دهیت. BAS-07=1پارام ر 

 

انتازی را نرم داد م و مناسب مصارفی ها در لحظم راهول اژها بم ضربم این الرو نسبتتوجه: 

 بادت.ها و ... میها، پمپماننت فن

 

 

 

 کاربر V/Fالگوی  -3

را تنظیم کنت و موتور را م ناسب با  v/fتوانت بنا بم نیاز خود نسبت بم کمک این الرو کاربر می

 خواس م خود کن رل کنت.

 مراحل انجام کار:

 قرار دهیت. BAS-07=2پارام ر  -1

 

 ول اژهای مورد نظر خود را در پارام رهای زیر قرار دهیت: -2

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 BAS group 07 1 گردد.تنظیم میمربع  v/fروش کن رلی برروی 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 BAS group 07 2 گردد.کاربر تنظیم می  V/Fروش کن رلیبر روی 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 اول کاربرابرتسب درصت(  ول اژ

0-100 (%) 

42 

BAS group 
 44 ول اژ دوم کاربرا برتسب درصت(

 46 ول اژ سوم کاربرا برتسب درصت(

 48 ول اژ  هارم کاربرا برتسب درصت(
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 های مورد نظرخود را در پارام رهای زیر قرار دهیت:فرکانس -3

 

 

 

 

 

 

 

 

 (Slip compensation) روش کنترلی برداری جبران لغزش -2

سنرین  سیار  سنکرون و در بارهای نامی ب سرعتدر موتورهای آ ص م بین  ( و RPMنامیا فا

ش ر می سنکرون بی ص م جبران میسرعت  دک دوددود، با این روش این لغزش و فا ل اماننت 

 زیر(.

 

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 اول کاربر فرکانس

0-400 (Hz) 

41 
 

BAS group 
 

 43 دوم کاربرفرکانس

 45 سوم کاربرفرکانس

 47  هارم کاربرفرکانس
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 نحوه انجام کار:

 (BAS-11~ BAS-17ا اب تا پارام رهای موتور را تنظیم کنیت -1
 

 قرار دهیت.  DRV-09=2پارام ر -2

 

 (Sensor Lessروش کنترل برداری حلقه باز یا بدون سنسور) -3

در این روش اینورتر از جریان خروجی موتور فیتبک گرف م و آن را بم دو مولهم افمی و عمودی 

دار و از مولهم افمی برای کن رل کنت. از مولهم عمودی برای کن رل میتان دوار یا تجزیم می

کنت. اینورتر با توجم بم ممادیر نامی موتور کم در پارام رهای مربوطم تنظیم گش اور اس هاده می

و طی محاسباتی جریان مورد نیاز برای موتور را محاسبم و با جریان خروجی موتور  کردیم

محاسبم و جریان خروجی را کنت، پس برای کن رل صحیح گش اور، ممتار خکا را ممایسم می

 نمایت.تصحیح می

ر گیرد، بم طوتمامی مراتل مذکور با هتف ثابت نرم داد ن گش اور خروجی انجام می : نکته

گیرد. ک ی این روش در کاربردهایی کم نیاز بم گش اور خروجی ثابت بادت مورد اس هاده قرار می

ع رغم تغییر دعاست کم لازم است ع یاز کاربردهای صنع ی این روش در کارخانم ریسنتگی ا

 قرقره همواره گش اور کشش نخ ثابت بمانت.

 مراحل انجام کار:

 (BAS-11~ BAS-17اب تا پارام رهای مربوط بم موتور را وارد کنیت ا -1
 

 قرار دهیت.  DRV-09=3پارام ر -2

 

 قرار دهیت. BAS-20=2پارام ر  -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DRV group 09 2 .گرددجبران لغزش تنظیم میروش کن رل بر روی 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DRV group 09 3 ردد.گتنظیم می روش کن رل برداری بتون سنسوربر روی 
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 سازی انرژیعملیات ذخیره
 پذیرد:این قاب یت از دو طریق صورت می

 سازی دستیعملیات ذخیره -1

انتازی درصت ول اژ را کاهش دهیم، بم این صورت کم موتور درهنرام راه 30توانیم تا با این کار می

رست، اینورتر با اس هاده از فیتبک جریان، وجود بار بر روی موتور و یا عتم بم ول اژ نامی خود می

دهت. درصورت عتم وجود بار بر روی موتور، اینورتر ول اژ وجود بار بر روی موتور را تشخیص می

 دود.می دهت و همین امر سبب کاهش مصرف بری و ذخیره انرژیت کاهش میدرص 30را تا 

 

 

 سازی اتوماتیکعملیات ذخیره -2

 

ول اژ خروجی با محاسبم خودکار ممتار انرژی ذخیره دته بر اسا  جریان نامی و جریان بی

 .دودباری موتور تنظیم می

 

 تنظیم ولتاژخروجی

ول اژ  سکح کمبادت و مناسب موتورهایی استاین پارام ر برای تنظیم ول اژ خروجی اینورتر می

ولت و موتور  420ای ول اژ پیک برای مثال در منکمم بادت.می ورودی ول اژ از کم ر کاری آنها

 توانیت ول اژ خروجی درایو را کم کنیت.با اس هاده از پارام ر زیر می ولت است. 380دما 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Auto tune ا دودفعال میRS+L) 2 20 BAS group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 50 1 .دودفعال می  سازی دس یعم یات ذخیره

ADV group 
 51 (%)30-0 .ممتار کاهش ول اژ بم صورت درصت

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 ADV group 50 2 .دودسازی اتوماتیک فعال میعم یات ذخیره
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 نحوه تنظیم:

 تنظیم کنیت. BAS-15در پارام ر را مورد نظر ول اژ 

 

Power-on-Run 

 دود.با اس هاده از این پارام ر اینورتر بم محض وصل دتن بری دروع بم کارکرده و اس ارت می

 بادت. 2یا  1بایت برابر  DRV-06پارام ر  -1

 

 قرار دهیت. ADV-10=1پارام ر  -2

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 180-480 15 BAS group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Start/stop 06 1/2 های فرمانازطریق ترمینال DRV group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Power-on-Run 10 1 دود.فعال می ADV group 
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 توابع حفاظتی

 (ETHگرمای الکترونیکی)-1

کنیم کم اگر گرمای بیش از تت مجاز در موتور وجود توسط این پارام ر برای اینورتر تعیین می

 قکع نمایت. خروجی اینورتر رادادت، 

 

 کار:مراحل انجام

توابللع تهللاظ ی ن نظللر پللس از فعللال دللتعم یللات مللورد  PRT-40از طریللق پللارام ر  -1

 کنیت.نظیم را ت

 

 کنیت.تنظیم PRT-42 ازجریان نامی( را در پارام رسکح گرمای الک رونیکیادرصتی  -2

 

درصلللتی در  صلللورتممتار اضلللافم جریان عبوری از موتور برای تالت پیوسللل م را بم  -3

 تنظیم کنیت.  PRT-43پارام ر

 

 تنظیم کنیت. PRT-41 کننته موتور را در پارام رنوع خنک -4

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0 فعال است.غیر

40 PRT group 
خروجی اینورتر مستود دته و موتور کار آزاد انجام 

 دهت.می
1 

 2 کنت.کاهش سرعت توقف میپس از 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 PRT group 42 (%)200-50 دقیمم.یک از موتور برای ممتار اضافم جریان عبوری 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
لت تابرای رموتو از ممتار اضافم جریان عبوری

 پیوس م.
50-180(%) 43 PRT group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0 کاری با فن خود موتورخنک

41 PRT group 
 1 کاری با فن مجزاخنک
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 بار اضافه هشدار -2

 کار:انجاممراحل 

 قرار دهیت. PRT-17=1پارام ر  -1

 
 

 کنیت.تنظیم  PRT-18 اضافم بار را در پارام رسکح هشتار  -2

 

 کنیت.تنظیم  PRT-19 متت زمان هشتار اضافم بار را در پارام ر -3

 

 دهیت. قرار OUT-31=5 پارام ر -4

 

 دهیت. قرار OUT-32=5 پارام ر -5

 

 دهیت. قرار OUT-33=5 پارام ر -6

 

 

  لغزش اضافه بار-3

داد، ولی در تالت لغزش اضافم بار، طریق رلم فمط هشتار اضافم بار می از درتالت قبل اینورتر

 دود.می قکع خروجی اینورتر

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 PRT group 17 1 فعال نمودن هشتار

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
بار  اضافم جریان پیغام اضافم از درصت در  نت

 دود. صادر
30-180(%) 18 PRT group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 19 PRT group (S)30-0 اضافم بار.متت زمان هشتار 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 OUT group 31 5 دود.ان خاب می 1ای خروجی رلم

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 OUT group 32 5 دود.ان خاب می 2ای خروجی رلم

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 OUT group 33 5 دود.خروجی ترانزیس وری ان خاب می
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 کار:مراحل انجام

 کنیت.نظیم بار را تاضافم لغزش ن نظر پس از فعال دتعم یات مورد  -1

 

 کنیت. تنظیمPRT-21 بار را در پارام رسکح لغزش اضافم  -2

 

 .کنیتتنظیم PRT-22 پارام ر در متت زمان اضافم بار را -3

 

FDT 
 

هایی عمل کنیم کم رلم و خروجی ترانزیس وری در  م فرکانسها تعیین می FDTبم کمک 

 کننت.

FDT-1 
را  (OUT-58هرتز تنظیم کرده و پهنای بانت فرکانسی ا 20: فرض کنیت فرکانس را در مثال

ایت. پس کرده( تنظیم FDT1ا1 ایت. رلم و خروجی ترانزیس وری را برابر عتد هرتز قرار داده 10

( از فرکانس تنظیم 2تا کم راپهنای فرکانسی تمسیم بر 5انتازی موتور وق ی فرکانس بم از راه

 ، رلم و خروجی ترانزیس وری عمل خواهنتکرد.15دته رسیت، یعنی فرکانس 

 مراحل انجام کار:

 (command frequencyفرکانس مورد نظر خود را تنظیم کنیتا -1
 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0 فعال است.غیر

20 PRT group 
خروجی اینورتر مستود دته و موتور کار آزاد انجام 

 دهت.می
1 

 2 کنت.پس از کاهش سرعت توقف می

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 PRT group 21 (%)200-30 کنت.میزان اضافم بار را مشخص می

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 PRT-21 نت ثانیم اضافم بار مشخص دته در

 طول بکشت.
0-60(S) 22 PRT group 
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 تنظیم کنیت. OUT-58س قکع را در پارام رپهنای بانت فرکان-2

 

 تنظیم کنیت. OUT-31~35را در پارام ر  5تا 1نحوه عم کرد رلم -3

 

 .تنظیم کنیتOUT-36 نحوه عم کرد خروجی ترانزیس وری را در پارام ر -4

 

 

 

 

 

 

 

 

FDT-2 
خروجی  دتن رلم وکم فرکانس دس ور و فرکانس نمایان این است FDT-2درط فعال دتن 

 (Command frequency=FDT frequencyا ترانزیس وری بایت برابر بادنت

: تهاوت این پارام ر با پارام ر قب ی در این است کم در مورد قب ی با افزایش فرکانس نکته

 ( نمکم عم کرد رلم و خروجی ترانزیس وری با توجم بم پهنای بانتCommand frequencyا

با توجم بم این کم فرکانس دس ور و فرکانس نمایان  FDT-2ی در کرد ولتعریف دته تغییر می

دتن خروجی ها بایت برابر هم بادنت با افزایش فرکانس دس ور رلم و خروجی ترانزیس وری عمل 

 نخواهنت کرد.

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 58 OUT group (Hz)400-0 پهنای بانت فرکانس قکع

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 OUT group 35-31 1 کنت.عمل می FDT1رلم با توجم بم درایط 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
  FDT1خروجی ترانزیس وری با توجم بم درایط 

 کنت.عمل می
1 36 OUT group 
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یان دلللتن رلم و  (Command frqفرض کنیت فرکانس مورد نظر ا مثال: ما و فرکانس ن

پارام ر تنظیم کرده 30( را برابرOUT-57خروجی ترانزیسللل وری ا یت.  یا OUT-31~35 ا

اپهنای بانت فرکانسی( OUT-58ایت. پارام ر ( قرار دادهFDT-2ا2را برابر  OUT-36پارام ر 

یان دللللتن تنظیم نموده 10را نیز در  ما کانس ن نت کم ر از فر با نای  یت در نصلللف په ا

س وری ع OUT-57) 25هااخروجی مل خواهنت کرد. در این تالت هرتز رلم و خروجی ترانزی

بل، لت ق تا کانس راه برخلاف  نتازی ادر صلللورت تغییر فر لم و خروجی Commandا ( ر

 ترانزیس وری عمل نخواهنت کرد.

 مراحل انجام کار:

 (command frequencyرا تنظیم کنیتا فرکانس مورد نظر خود -1
 

 تنظیم کنیت.  OUT-58پهنای بانت فرکانس قکع را در پارام ر-2

 

 تنظیم کنیت. OUT-31~35را در پارام ر  5تا 1نحوه عم کرد رلم  -3

 

 تنظیم کنیت. OUT-36پارام ر  را در ترانزیس ورینحوه عم کرد خروجی  -4

 

ای عمل خواهت کرد را در پارام ر فرکانسلللی کم بعت از آن خروجی ترانزیسللل وری و یا رلم -5

OUT-57 .تنظیم کنیت 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 58 OUT group (Hz)400-0 پهنای بانت فرکانس قکع

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 OUT group 35-31 2 کنت.عمل می FDT2رلم با توجم بم درایط 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 FDT2خروجی ترانزیس وری با توجم بم درایط 

 کنت.عمل می
2 36 OUT group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
ای قبل از این  خروجی ترانزیس وری و یا رلم

 .عمل خواهنت کرد توجم بم پهنای بانت فرکانس و با
0-400(Hz) 57 OUT group 
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FDT-3 
 (OUT-58ا ای با توجم بم پهنای بانت تنظیم دتهدر این درایط خروجی ترانزیس وری و رلم 

عمل خواهنت کرد.  (OUT-57ا هابعت فرکانس نمایان دتن خروجیدر نصف این ممتار قبل و 

 و فرکانس نمایان دتن خروجی 10( برابر  OUT-58ا بم این صورت کم اگر پهنای بانت

کرده عمل هرتز 25در فرکانس  (ACCاافزایش فرکانسبادت، بم هنرام  30( برابر OUT-58ا

 35( در فرکانس DECا فرکانسکاهش در زمان خواهنت دت و هرتز قکع 35در فرکانس  و

 هرتز قکع خواهنت دت. 25در  هرتز عمل کرده و

 مراحل انجام کار:

 (command frequencyا فرکانس مورد نظر خود را تنظیم کنیت -1
 

 تنظیم کنیت.  OUT-58پهنای بانت فرکانس قکع را در پارام ر-2

 

 تنظیم کنیت. OUT-31~35را در پارام ر  5تا 1نحوه عم کرد رلم  -3

 

 تنظیم کنیت. OUT-33را در پارام ر  نحوه عم کرد خروجی ترانزیس وری -4

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 58 OUT group (Hz)400-0 فرکانس قکعپهنای بانت 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 OUT group 35-31 3 کنت.عمل میFDT-3 با توجم بم درایط رلم 
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و قکع خواهنت دت را  ای وصلفرکانسی کم بعت و قبل از آن خروجی ترانزیس وری و یا رلم -5

 تنظیم کنیت. OUT-57در پارام ر 

 

 

 

 

 
 

FDT-4 
( در فرکانس ACCاافزایش فرکانسای بم هنرام در این دللرایط خروجی ترانزیسلل وری ورلم 

 و در زمان کاهش ( وصلللل دلللته و عمل خواهت کردOUT-57هاانمایان دلللتن خروجی

( قکع خواهنت OUT-58در نصللف پهنای بانت فرکانسللی کم ر از فرکانس ا (DECافرکانس

خروجی بادت، رلم و  10پهنای بانت برابر  و بادت 30( برابر OUT-57دت. بم عنوان مثال اگر ا

س وری بم هنرام   زمان کاهش در عمل کرده و 30( در فرکانس ACCاافزایش فرکانسترانزی

 هنت دت.قکع خوا 25( در فرکانس DECافرکانس

 مراحل انجام کار:

 (command frequencyفرکانس مورد نظر خود را تنظیم کنیت ا -1
 

 تنظیم کنیت.  OUT-58پهنای بانت فرکانس قکع را در پارام ر-2

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 OUT group 36 3 .کنتعمل می FDT-3با توجم بم درایط 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
و بعت از این ای قبل خروجی ترانزیس وری و یا رلم

 فرکانس و با توجم بم پهنای بانت عمل خواهنت کرد.
0-400 Hz 57 OUT group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 58 OUT group (Hz)400-0 پهنای بانت فرکانس قکع
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 تنظیم کنیت. OUT-31~35را در پارام ر  5تا 1نحوه عم کرد رلم  -3

 

 تنظیم کنیت. OUT-36را در پارام ر  نحوه عم کرد خروجی ترانزیس وری -4

 

ای وصل و قکع خواهنت دت را در پارام ر کم در آن خروجی ترانزیس وری و یا رلمفرکانسی -5

OUT-57 .تنظیم کنیت 

 

 

 

 

 

 

 ایخروجی ترانزیستوری با رلهتفاوت 
آمپر(  2های بالاتری اتوانت جریانای میدهی است. خروجی رلمعمته تهاوت در میزان جریان

توانت داد م آمپر میمی ی 500کم خروجی ترانزیس وری جریان خروجی تا تتاکثر بتهت در تالی

 5ابازه   DC توانت در ول اژای میتهاوت بعتی این دو در ول اژ کاری است. خروجی رلم .بادت

کم خروجی ترانزیس وری ولت( کار کنت. در تالی 250تا  5ابازه   AC ولت(، و همچنین 30تا 

زنی است کم سرعت ولت(، و مزیت عمته ترانزیس وری سرعت بالای سوئیچ 26استا  DC فمط

کی وهرتز  20کم در خروجی ترانزیس وری هرتز است در تالی 1ای روجی رلمزنی در خسوییچ

 .کی وهرتز است 100تا 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 OUT group 35-31 4 کنتعمل می FDT4رلم با توجم بم درایط 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 OUT group 36 4 کنت.عمل می FDT4با توجم بم درایط 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
ای در این فرکانس خروجی ترانزیس وری و یا رلم

 و با توجم بم پهنای بانت عمل خواهنت کرد
0-400 Hz 57 OUT group 
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 کاربردهایی  م و در ایرلمخروجی  از کاربردهاییدود کم در  م میبا این توضیحات مشخص 

 .دوداس هاده می خروجی ترانزیس وری از

 

Speed search 
 

دود، در صورت اس ارت  Free runاگر بم هر دلی ی خروجی درایو قکع دته و دهت موتور 

 وگیری از خرابی آیت، برای جمجتد موتور، ضربم دتیتی ایجاد دته و خرابی بزرگی بم بار می

 کننت.از این پارام ر اس هاده می

 مراحل انجام کار:

 قراردهیت.ADV-10=1 پارام ر  -1

 

 بم صورت زیر تنظیم کنت. CON-71را با اس هاده از پارام ر   Speed searchهای تالت -2

 

اگر نمکم سوئیچ نمایش داده دته بالا توان اس هاده کرد. از  هار نوع جس جوی سریع زیر می

بادت، بیت مربوطم تنظیم دته و فعال است و اگر نمکم سوئیچ نمایش داده دته پایین بادت، 

 بادت.غیر فعال می

 

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
POWER-ON- RUN 10 1 دود.فعال می ADV group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 CON group 71 0000 های موجودتنظیم بیت
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 Speed داده دود درایو بم تالت RUNرودن بادت: بم هر دلی ی فرمان  1اگر بیت  -1

search رودمی. 

 پذیر است.انتازی دوباره پس از ریست دتن خکا امکانبادت: راهرودن  2اگر بیت  -2

 ای بری(رودن بادت: دروع مجتد پس از یک وقهم آنیاقکع و وصل لحظم 3اگر بیت  -3

رودن بادت: زمانی کم بری بم متت طولانی قکع بوده، بم محض وصل دتن بری  4اگر بیت  -4

 کنت.انتازی موتور میدروع بم راه

 

جریان را در طول جس جوی سرعت بر اسا  جریان نامی  CON-72با اس هاده از پارام ر  -3

 کن رل کنیت.

 

4-Block time   را در پارام رCON-75 .تنظیم کنیت 

 

کنت و سپس قبل از دروع این پارام ر خروجی را برای متت زمان تعیین دته مستود می

عم یات جس جوی سرعت بیش ر برای بارهای با  کنت.جس جوی سریع، عم یات را آغاز می

قف دود پس از تووجود بار با اصککاک زیاد توصیم میدود. در صورت اینرسی بالا اس هاده می

 انتازی دود.مجتد راه
 

 عملکرد تایمر
 

ت توانیبادت. با اس هاده از این عم کرد میعم کرد تایمر برای توابع  نت منظوره ورودی می

 ای و ترانزیس وری را بعت از یک زمان معین فعال کنیت.های رلمخروجی

 مراحل انجام کار:

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 کی ووات 75تر از های پایینبرای توان 150

80-200(%) 72 CON group 
 کی ووات 90های بالای برای توان 100

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-60(S) 75 CON group 
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 عم کرد تایمر را فعال کنیت. IN-65~71با اس هاده از پارام ر  -1

 

 ای یا ترانزیس وری را تنظیم کنیت.های رلمعم کرد خروجی -2

 

 

ای یا های رلممتت زمان قبل از فعال دتن خروجی out-55با اس هاده از پارام ر  -3

 ترانزیس وری را تنظیم کنیت.

 

 

ای یا های رلمغیرفعال دتن خروجی متت زمان قبل از out-56با اس هاده از پارام ر  -4

 ترانزیس وری تنظیم کنیت.

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Timer In 71~65 38 دود.فعال می IN group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Timer out  33-31 28 دود.فعال می OUT group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
تعیین کنیت  نت ثانیم پس از فرمان خروجی رلم 

 .ای یا ترانزیس وری فعال دونت
28 31-33 OUT group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
ای یا های رلمتعیین کنیت بعت از فرمان، خروجی

 ترانزیس وری پس از نت ثانیم غیرفعال دونت.
0-100(s) 56 OUT group 
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 روی نمایشگر اینورترقابلیت تنظیم کمیت نمایشی 

توانیت تعیین کنیت کم بم هنرام رودن دتن اینورتر و یا هنرام می CNF-21~23ازطریق مت 

 .کارکردن کتام ممتار برروی صهحم نمایشرر نشان داده دود

 

  

 

 

 
 

برای تنظیم  CNF-22، 1برای تنظیم خط  CNF-21کنیت کم با توجم بم جتول ، مشاهته می

 رونت.بم کار می 3برای تنظیم خط  CNF-23و  2خط

 توانیت ممادیر مورد نظر را در نمایشرر تنظیم کنیت:با اس هاده از جتاول زیر می
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 حفاظت از قطع فاز ورودی و خروجی
 

 رود.این پارام ر برای تشخیص قکع فاز ورودی یا قکع فاز خروجی بم کار می

 دود:با توجم بم دکل و طبق ممادیر زیر تنظیم می PRT-05پارام ر 

 

 

 

 

 

 

 

Automatic Restart 
 

قاب یت برای ج وگیری از قکع دتن سیس م در عم کرد محافظ اینورتر، در صورت وجود از این 

 دود.نویز و غیره اس هاده می

 مراحل انجام کار:

 قراردهیت.PRT-08=1 پارام ر -1

 

 گروه پارامتر مقدار)باینری( توضیحات
 01 دهت.نمایش می قکعی فاز خروجی را

05 PRT group 10 دهت.قکعی فاز ورودی را نمایش می 

 11 دهت.قکعی فاز خروجی و ورودی را تشخیص می

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Automatic Restart 08 1 دود.فعال می PRT group 
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 PRT-09اسللل ارت انجام دهت را در پارام ر  اجازه دارد عمل ریتعتاد دفعاتی کم اینورتر  -2

 تنظیم کنیت.

 

 تنظیم کنیت.  PRT-10اس ارت دتن را در پارام ر  زمان تاخیر برای هر بار ری -3

 

 انتخاب نمایش وضعیت

 ی متها را تغییر دهیت.توانیت آی م نمایش ثابت در همممی CN-20با اس هاده از پارام ر 

 

 

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 PRT group 09 10-0 تا ده مرتبم این عمل می توانت تکرار دود

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Automatic Restart 60-0 دود.فعال می(s) 10 PRT group 

 پارامتر تنظیمات مقدار اولیه توضیحات

 نمایش فرکانس

- 

0 

CNF-20 

 RPM) 1ا نمایش سرعت

 2 جریان خروجینمایش 

. 

. 

. 

. 

. 
 

. 

. 

. 

. 

. 

. 

. 

Speed Limit 23 

Load Speed 24 

 

 

ی مدهاآیتم نمایش ثابت در همه  

ی مدهاآیتم نمایش ثابت در همه  
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Analog Hold 
 

 ریم.داتوانیم فرکانس کاری را ثابت نرم های آنالوگ میبا اس هاده از این قاب یت، در ورودی

 قراردهیت.IN-65~72=21 پارام ر 

 

 

 

 

 

 

 با استفاده از تغییر فرکانس ACC/DECتنظیم 

 .( سوئیچ کنیتAcc/Decادیب  Acc/Decهای توانیت بین دو مجموعم مخ  ف از زمانمی

 مراحل انجام کار:

 را در پارام رهای زیر تنظیم کنیت. ACC/DECزمان اول  -1

 

 تنظیم کنیت. ADV-60یابت را در پارام ر تغییر می ACC/DECکم در آن  یفرکانس -2

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
های دیجی ال با فعال دتن یکی از ورودی

Analog Hold  دوداعمال می 
21 65-72 IN group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 زمان افزایش اول
0-6000 

70 
BAS group 

 71 زمان کاهش اول

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-60 60 ADV group 

 



 

 96 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

  On/Off controlقابلیت

 کع وای قتوانیت تعیین کنیت کم در  م فرکانسلللی خروجی رلمبا اسللل هاده از این قاب یت می 

 وصل دود.

 مراحل انجام کار:

 های آنالوگ را برای تنظیم فرکانس ان خاب کنیت.یکی از ورودی -1

 

 عتد ان خاب دته در هر دو پارام ر بایت یکسان بادت.توجه : 

فرکانس مورد نظر ادر هنرام افزایش فرکانس( برای عم کرد رلم را برتسب درصتی از  -2

 فرکانس ماکزیمم تنظیم کنیت. 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 v 2 10-10-ان خاب ورودی آنالوگ ول اژی 

07 BAS group  10-0ان خاب ورودی آنالوگ ول اژی v 4 

 mA 5 20-0ان خاب ورودی آنالوگ جریانی 

 v 1 10-10-ان خاب ورودی آنالوگ ول اژی 

66 ADV group  10-0ان خاب ورودی آنالوگ ول اژی v 3 

 mA 4 20-0ان خاب ورودی آنالوگ جریانی 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DRV-20 0-100 % 67 ADV groupبرتسب درصتی از 
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فرکانس مورد نظر ادر هنرام کاهش فرکانس( برای قکع دتن رلم را برتسب درصتی از  -3

 فرکانس ماکزیمم تنظیم کنیت. 

 

را  OUT-31~36ها و یا خروجی ترانزیس وری ممتار یکی از پارام رهای برای عم کرد رلم -4

 تنظیم کنیت. 26برابر عتد 

 

 

 

 

تنظیم کنیم و  10را برابر % ADV-68و  90را برابر % ADV-67با توجم بم دکل فوی اگر 

هرتز وصل دته و در  54هرتز بادت، رلم ان خاب دته در فرکانس  60فرکانس ماکزیمم برابر 

 هرتز قکع خواهت دت. 6فرکانس 

 عملیات حالت آتش

ت این قاب ی. دودهای تهویم بم کار گرف م می برای محافظت در هنرام آتش برای عم کرد فن

کنت کم اینورتر خکاهای جزئی را نادیته گرف م و بر اسا  ممتار فرکانس این درایط را فراهم می

 دهت. تنظیم دته در تالت آتش بم کار خود ادامم می

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DRV-20 0-100 % 68 ADV groupبرتسب درصتی از 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DRV-20 26 31-36 OUT groupبرتسب درصتی از 
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 مراحل انجام کار:

 برای فعالسازی این قاب یت در پارام ر زیر رمز عبور را تنظیم کنیت. -1
 

 قاب یت تالت آتش سوزی را در پارام ر زیر فعال کنیت.  -2

 

 جهت  رخش را در این تالت ان خاب کنیت. -3

 

 ممتار فرکانس در تالت آتش سوزی را تنظیم کنیت. -4

 

 های دیجی ال را برای این تالت تنظیم کنیت.یکی از ورودی -5

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
P1   تاP8 51 65-72 IN group 

 

 ای یا خروجی ترانزیس وری را برای این عم یات تنظیم کنیت.های رلمیکی از خروجی -6

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
بم محض فعال دتن این قاب یت یکی از 

 دونت.های دیجی ال فعال میخروجی
37 31-36 OUT group 

 

 جبران جریان

 دونت.تر و دبی بالاتر باعث افت فشار بیش ر میطولانیهای در سیس م دارای خط لولم، لولم

 توانت افت فشار را با افزایش تجم مرجع کن رل کننته جبران کنت.عم یات جبران جریان می

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 PRT group 44 ---- رقمی تخصیص دهیت. 4یک رمز 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 ADV group 80 1 فعالسازی تالت آتش سوزی

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0  رخش راست گرد

82 ADV group 
 1  رخش  پ گرد

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 MAX f 81 ADV group-0 ممتار فرکانس
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 مراحل انجام کار:

 قراردهیت.AP1-30=1 پارام ر  -1

 

 تنظیم کنیت. AP1-31تتاکثر تجم جبران را در پارام ر -2

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 عملیات تمیزکردن پمپ

 .دودها و رسوبات  سبیته بم پمپ اس هاده میکردن پمپ برای تذف ف س تمیزعم یات 

تمیز نرم  پ راپم run and stopپروانم داخل پمپ این عمل پمپ را با انجام یک کار مکرر 

 .کنتزودر  ج وگیری می خرابی از افت عم کرد پمپ وکار دارد. این می

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 AP1 group 30 1 کنت.عم کرد جبران جریان را فعال می

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 - 31 AP1 group 
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 مراحل انجام کار:

 تنظیم کنیت. AP2-15تالت پمپ را در پارام ر  -1

 

 تنظیم کنیت. AP2-16تالت دروع تمیز کردن پمپ را با اس هاده از پارام ر  -2

 

 تنظیم کنیت. AP2-20متت زمان قبل از عم یات را در پارام ر  -3

 

 تنظیم کنیت. AP2-23و   AP2-22زمان افزایش و کاهش را در پارام ر -4

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 0 دود.اس هاده نمی Pump Cleanاز عم کرد 

15 AP2 group 

 1 دود.های دیجی ال فعال می با اس هاده از ورودی

دهت کم یک عم یات تمیز کردن پمپ را زمانی انجام می

 نت.کپمپ انرژی بیش ری نسبت بم آنچم هست مصرف می
 

2 

دهت کم یک عم یات تمیز کردن پمپ را زمانی انجام می

 کنت.بیش ری از آنچم هست مصرف میپمپ جریان 
 

3 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 AP2-20عم کرد تمیز کردن پمپ با توجم بم پارام ر 

 .پذیردانجام می
0 

16 AP2 group 

کردن اینورتر انجام تمیز کردن پمپ با هر بار دروع بم کار 

 پذیرد.می
1 

تمیز کردن پمپ با هر بار م وقف دتن اینورتر انجام 

 پذیرد.می
2 

تمیز کردن پمپ با هر بار دروع بم کار کردن یا م وقف 

 پذیرد.دتن اینورتر انجام می
3 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 20 AP2 group (s)6000-0 دود.پس از متت زمان تنظیم دته عم یات دروع می

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

Pump clean Acc time 
0-600(s) 

22 
AP2 group 

Pump clean Dec time 23 
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 تنظیم کنیت. AP2-24متت زمان  رخش در جهت راس ررد را در پارام ر  -5

 

 تنظیم کنیت. AP2-25فرکانس مورد نظر در جهت  رخش راس ررد را در پارام ر  -6

 

 تنظیم کنیت. AP2-21لازم برای تغییر جهت از  پررد بم راس ررد را در پارام رمتت زمان  -7

 

 تنظیم کنیت. AP2-26متت زمان  رخش در جهت  پررد را در پارام ر  -8

 

 تنظیم کنیت. AP2-27فرکانس مورد نظر در جهت  رخش  پررد را در پارام ر  -9

 

 تعتاد مراتل  پررد یا راس ررد را تنظیم کنیت. AP2-28با اس هاده از پارام ر  -10

 

 عم کرد اینورتر را پس از عم یات تمیز کردن پمپ تعیین کنیت. -11

 

 دهت.تعتاد  رخم تمیز کردن پمپ فعال را نمایش می AP2-29پارام ر  -12

 

 تعتاد  رخم را برای عم یات تمیز کردن پمپ تنظیم کنیت. AP2-30با اس هاده از پارام ر  -13

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-6000(s) 24 AP2 group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-Max(f) 25 AP2 group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 1-6000(s) 21 AP2 group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-6000(s) 26 AP2 group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-Max(f) 27 AP2 group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-10 28 AP2 group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 0 دود .پس از تمیز کردن پمپ اینورتر خاموش می

31 AP2 group  پس از تمیز کردن پمپ اینورتر بر اسا  وضعیت فرمان

 کنت.فع ی دروع بم کار می
1 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 AP2 group 29 - نمایش تعتاد  رخم

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
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توانیت محتودیت زمانی و محتودیت تکرار می AP2-33و  AP2-32از طریق پارام رهای  -14

 برای عم یات تمیز کردن پمپ قرار دهیت.

 

 

 

 

 

 

 تعیین شیب شروع و پایان عملیات

 دود.عم کرد جهت د اب دادن سریع پمپ برای عم کرد عادی اس هاده میاین 

 مراحل انجام کار:

 قراردهیت.AP1-30=1 پارام ر  -1

 

تنظیم کنیت. امتت  AP2-41زمان لازم برای رسیتن بم تتاقل عم کرد پمپ را در پارام ر  -2

 زمان دیب دروع(

 

 

 0-10 30 AP2 group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 32 (min)60-6 محتودیت زمانی
AP2 group 

 33 10-0 محتودیت تکرار

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 AP2 group 40 1 اس هاده از قاب یت دیب دروع و پایان عم یات

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-600(s) 41 AP2 group 
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تنظیم  AP2-42زمان لازم برای رسلللیتن از تتاقل عم کرد پمپ تا توقف را در پارام ر  -3

 کنیت. امتت زمان دیب پایان(

 

 لازم است در این تالت قاب یت محتود کننته فرکانسی فعال بادت.  توجه:

 

 

 

 

 

 

 

 

 تشخیص شکستگی لوله

 دهت.رودن است، دکس ری لولم را تشخیص می PIDاین تابع در زمانی کم عم یات 

 کار:مراحل انجام 

 .تنظیم کنیت PRT-60طریق پارام ر  عم یات پس از تشخیص دکس ری را از -1 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-600(s) 42 AP2 group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 ADV group 24 1 فعال دتن محتود کننته فرکانسی

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 0 بتون عم کرد

60 PRT group 
 1 دهت.اینورتر یک پیام هشتار نمایش می

 2 دود.اینورتر آزاد دته و سپس م وقف می

 3 دود.م وقف می Dec timeاینورتر با توجم بم 
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 (PIDتنظیم کنیت. ابا توجم بم مرجع  PRT-61سکح تشخیص دکس ری را در پارام ر  -2

 

 .تنظیم کنیت PRT-62زمان تاخیر در تشخیص را در پارام ر  -3

 

 .را تنظیم کنیت OUT-31~36ای پارام ر های رلماس هاده از خروجیبرای  -4

 

 

 

 

 

 

 

  Pre-heatingعملکرد
 

مپ موتور یا پکنت تا از انجماد این عم کرد از جریان برای گرم کردن موتور یا پمپ اس هاده می

 در زمانی کم در تال کار نیس نت ج وگیری کنت.

 مراحل انجام کار:

صت تنظیم  -1 سب در جریان مورد نیاز برای گرمای اولیم را با توجم بم ممتار جریان نامی برت

 کنیت.

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-100(%) 61 PRT group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-6000(s) 62 PRT group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 OUT group 36-31 28 کنت.در صورت دکس ری لولم، رلم عمل می
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 ثانیللم، در پلارام ر 10گرملای اولیللم در زملان  را برتسلب درصللت بلرایمملتار جریللان  -2

AP2-49.کنیت 

 

تزریق دود را در پارام ر  DCمتت زمانی کم بعت از توقف اینورتر بایت سپری دود تا جریان  -3

AP2-50 .تنظیم کنیت 

 

تنظیم  44 را برابر  IN-65~71گرمای اولیم پارام ر جهتبرای عم کرد ورودی دیجی ال  -4

 کنیت.

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروهپارامترمقدارتوضیحات

 AP2 group 48 (%)100-1 درصتی از جریان نامی موتور

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 1-100(%) 49 AP2 group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-600(s) 50 AP2 group 

 گروه پارامتر مقدار 

های دیجی ال، این با وصل دتن یکی از ورودی

 دود.قاب یت فعال می
44 65-72 IN group 

 



 106 

 

 تغییر واحدهای نمایش 

 .توانیت واتتهای مورد اس هاده برای نمایش سرعت عم یاتی اینورتر را تغییر دهیتمی

 

 با استفاده از تغییر فرکانس ACC/DECتنظیم 

 .( سوئیچ کنیتAcc/Decادیب  Acc/Decهای توانیت بین دو مجموعم مخ  ف از زمانمی

 مراحل انجام کار:

 قرار دهیت.  BAS-08=1پارام ر  -1

 

 را در پارام رهای زیر تنظیم کنیت. ACC/DECزمان اول  -2

 

 تنظیم کنیت. ADV-60یابت را در پارام ر تغییر می ACC/DECکم در آن  یفرکانس -3

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 0 نمایش فرکانس
21 DRV group 

 RPM) 1نمایش سرعت ا

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 1 08 BAS group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 زمان افزایش اول
0-6000 

70 
BAS group 

 71 زمان کاهش اول

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-60 60 ADV group 

 



 107 

 

 عملیات روغن کاری 

منظور عم یات  بم AP2-46زمانی کم متت زمان تنظیم دته در پارام ر  در این تالت اینورتر تا

 دود.نرسیته است رودن نمیم روغن کاری بم اتما

 مراحل انجام کار:

برای فعال دتن عم یات روغن  OUT-31~35ای را در پارام ر های رلمیکی از خروجی -1

 کاری تنظیم کنیت. 

 

 کنیت.پارام ر زیر تنظیم  متت زمان روغن کاری را در -2

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 OUT group 35-31 33 فعال کردن روغن کاری

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 s 46 AP2 group 600-0 متت زمان روغن کاری
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 های دیجیتال تنظیمات زمانی و انتخاب نوع خروجی

 های خروجی تاخیر ایجاد کرد:توان برای عم کرد رلمبا اس هاده از پارام رهای زیر می

 تنظیم کنیت. OUT-50متت زمان تاخیر بم هنرام فعال دتن را در پارام ر  -1

 

 تنظیم کنیت. OUT-51متت زمان تاخیر بم هنرام خاموش دتن را در پارام ر  -2

 

 تنظیم کنیت.  OUT-52( را در پارام رNO/NCنوع رلما-3

 

 

 

 سنسور تشخیص دمای بیش از حد موتور

( نصب دته در PT 100 ،PTCبرای محافظت در برابر گرمای بیش از تت موتور، سنسور ا

 پایانم ورودی آنالوگ اینورتر وصل کنیت. موتور را بم

 مراحل انجام کار:

 توابع تهاظ ی را پس از تشخیص سنسور فعال کنیت. PRT-34از طریق پارام ر  -1

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 s 50 OUT group 100-0 متت زمان تاخیر

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 s 51 OUT group 100-0 متت زمان تاخیر

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 OUT group 52 000000 متت زمان تاخیر

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0 فعال است.غیر

34 PRT group 1 دهت.خروجی اینورتر مستود دته و موتور کار آزاد انجام می 

 3 کنت.سرعت توقف میپس از کاهش 
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 نوع ترمینال را برای اتصال سنسور تشخیص بم اینورتر را تنظیم کنیت. -2

 

 سکح خکای سنسور تشخیص گرمای بیش از تت موتور را تنظیم کنیت. -3

 

 زمان فعال دتن محافظت را تنظیم کنیت. -4

 

 

 

 

 

 بندی رویدادزمان

خواهت اینورتر راه های خاصلللی کم می دهت کم در زماناجازه را میاین قاب یت بم کاربر این 

 انتازی دود.

 بنتی کنیت.دوره زمانی، زمان 4روز خاص و  8توانیت برای برای این کار می

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 V1 0ترمینال 
35 PRT group 

 I2 1ترمینال 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 PRT group 36 % 100-0 تعیین سکح خکای سنسور

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 PRT-36 0کو ک ر از ممتار تنظیم دته در 
36 PRT group 

 PRT-36 1بزرگ ر از ممتار تنظیم دته در 
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 مراحل انجام کار:

 قرار دهیت. DRV-06=5پارام ر -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Start/stop 06 5 بنتیزمان از طریق DRV group 

 

 بنتی را در پارام ر زیر فعال کنیت.زمان -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 AP3 group 70 1 دود.زمان بنتی فعال می

 

 را در پارام ر زیر تنظیم کنیت. تاریخ فع ی -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 AP3 group 01 - تنظیم تاریخ فع ی

 

 زیر تنظیم کنیت.زمان فع ی را در پارام ر  -4

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 AP3 group 02 00 :00 تنظیم زمان فع ی

 

 روز هه م فع ی را با توجم بم تاریخ تنظیم دته در پارام ر زیر مشاهته کنیت. -5

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 AP3 group 03 0000000 مشاهته روز هه م

 

 

 

 فرمت تاریخ را در پارام ر زیر تنظیم کنیت. -6

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Year/Month/Day 0 

06 AP3 group Month/Day/Year 1 

Day/Month/Year 2 
 

 را در پارام رهای زیر تنظیم کنیت.1و روز مورد نظر برای دوره زمانی  زمان دروع، اتمام -7

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 تنظیم زمان دروع

00:00 ~ 24:00 

11 

AP3 group 12 تنظیم زمان اتمام 

 13 روز هه م
 

Bit 
0 1 2 3 4 5 6 

Saturday Friday Thursday Wednesday Tuesday Monday Sunday 

 دنبم
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 را در پارام رهای زیر تنظیم کنیت. 2و روز مورد نظر برای دوره زمانی  زمان دروع، اتمام -8

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 تنظیم زمان دروع

00:00 ~ 24:00 

14 

AP3 group 15 تنظیم زمان اتمام 

 16 روز هه م
 

 را در پارام رهای زیر تنظیم کنیت. 3و روز مورد نظر برای دوره زمانی  زمان دروع، اتمام -9

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 تنظیم زمان دروع

00:00 ~ 24:00 

17 

AP3 group  18 زمان اتمامتنظیم 

 19 روز هه م
 

 را در پارام رهای زیر تنظیم کنیت. 4و روز مورد نظر برای دوره زمانی  زمان دروع، اتمام -10

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 تنظیم زمان دروع

00:00 ~ 24:00 

20 

AP3 group 21 تنظیم زمان اتمام 

 22 روز هه م
 

 

 

 :توانیت از پارام رهای زیر اس هاده کنیتروز خاص می 8برای زمان بنتی 

 را در پارام رهای زیر تنظیم کنیت. 1و تاریخ مورد نظر برای زمان خاص  زمان دروع، اتمام -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 تنظیم زمان دروع

00:00 ~ 24:00 

30 

AP3 group 31 تنظیم زمان اتمام 

 32 تاریخ مورد نظر
 

 را در پارام رهای زیر تنظیم کنیت. 2و تاریخ مورد نظر برای زمان خاص  زمان دروع، اتمام -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 تنظیم زمان دروع

00:00 ~ 24:00 

33 

AP3 group 34 تنظیم زمان اتمام 

 35 تاریخ مورد نظر
 

Bit 
0 1 2 3 4 5 6 

Saturday Friday Thursday Wednesday Tuesday Monday Sunday 
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 .را در پارام رهای زیر تنظیم کنیت 3و تاریخ مورد نظر برای زمان خاص  زمان دروع، اتمام -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 تنظیم زمان دروع

00:00 ~ 24:00 

36 

AP3 group 37 تنظیم زمان اتمام 

 38 تاریخ مورد نظر
 

 .را در پارام رهای زیر تنظیم کنیت 4مورد نظر برای زمان خاص و تاریخ  زمان دروع، اتمام -4

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 تنظیم زمان دروع

00:00 ~ 24:00 

39 

AP3 group 40 تنظیم زمان اتمام 

 41 تاریخ مورد نظر
 

 .کنیترا در پارام رهای زیر تنظیم  5و تاریخ مورد نظر برای زمان خاص  زمان دروع، اتمام -5

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 تنظیم زمان دروع

00:00 ~ 24:00 

42 

AP3 group 43 تنظیم زمان اتمام 

 44 تاریخ مورد نظر
 

 .را در پارام رهای زیر تنظیم کنیت 6و تاریخ مورد نظر برای زمان خاص  زمان دروع، اتمام -6

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 تنظیم زمان دروع

00:00 ~ 24:00 

45 

AP3 group 46 تنظیم زمان اتمام 

 47 تاریخ مورد نظر
 

 .را در پارام رهای زیر تنظیم کنیت 7و تاریخ مورد نظر برای زمان خاص  زمان دروع، اتمام -7

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 تنظیم زمان دروع

00:00 ~ 24:00 

48 

AP3 group 49 تنظیم زمان اتمام 

 50 تاریخ مورد نظر
 

 .را در پارام رهای زیر تنظیم کنیت 8و تاریخ مورد نظر برای زمان خاص  زمان دروع، اتمام -8

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 تنظیم زمان دروع

00:00 ~ 24:00 

51 

AP3 group 52 تنظیم زمان اتمام 

 53 تاریخ مورد نظر
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( قرار دارنت کم درایو Time Eventهمری در یک گروه ادوره زمانی  4روز خاص و  8این 

H100  8، دارای  Time Event  .است 

های زمانی توانیت تنظیم کنیت کم کتام یک از دورهمی AP3-72~86با اس هاده از پارام ر  -1

 روز خاص در این هشت گروه، فعال بادنت. 8یا 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Time Event1 

00000000000 

72 

AP3 group 

Time Event2 74 

Time Event3 46 

Time Event4 78 

Time Event5 80 

Time Event6 82 

Time Event7 84 

Time Event8 86 
 

 

دوره زمانی مورد نظر وارد یکی از پارام رهای فوی  4روز خاص و یا  8برای ان خاب هر کتام از ا

 زیر روز و یا دوره زمانی مورد نظر خود را تنظیم کنیت. دته و طبق جتول

 

 

 

 

توانیت تنظیم کنیت کم پس از فعال دتن هر کتام می AP3-73~87با اس هاده از پارام ر  -2

 روز خاص  م عم یاتی انجام دود. 8های زمانی یا از دوره

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Time Event1 

1-27 

73 

AP3 group 

Time Event2 75 

Time Event3 77 

Time Event4 79 

Time Event5 81 

Time Event6 83 

Time Event7 85 

Time Event8 87 
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 .مشاهته کنیت AP3-71را در  Time Eventوضعیت فعال بودن یا نبودن  -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 Time Event 0000000 71 AP3 groupوضعیت 

 

 تشخیص عیب فن

 قرار دهیت. PRT-79=1پارام ر -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 PRT group 79 1 سازی تشخیص عیب فنفعال

 

 های دیجی ال را برای عم کرد بم هنرام خکای فن تنظیم کنیت.یکی از خروجی -2

 exchangeقابلیت 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 8 
31-35(Relay1-5) 

OUT Group 
36(Q1) 
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تین های تهویم کم  نهای این درایو راه انتازی  نت الک روموتور است. در سیس م یکی از قاب یت

فن وجود دارد، دیرر لازم نیست برای هر فن یک درایو مجزا اس هاده کنیم. فمط کافی است از 

 Exchangeاس هاده کنیم. قاب یت   Exchangeاس هاده کرده و از قاب یت H100یک درایو 

کنت تا موتور اول را با درایو راه انتازی کرده و تحویل بری دهر این امکان را برای ما فراهم می

 بتهیم و موتور بعتی را مجتدا با درایو راه انتازی کنیم.

 پس از اجرای متار فوی تنظیمات زیر انجام دهیت:

 ان خاب کنیت. Exchangeهای دیجی ال را برای عم کرد یکی از ورودی -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 Exchange 18 65-71 IN groupعم کرد 

 

 های اینورتر فرمان وصل یا قکع موتور بم بری دهر یا اینورتر را تنظیم کنیت.از طریق رلم -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 inverter line) 17اینورترارلم وصل بم 

32-35 OUT group 
 18 (comm line)رلم وصل بم بری دهر
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 تشخیص سطح

دته در پایین تر از هنرامی کم اینورتر در  سکح  PRT-74فرکانس تنظیم  ( یا بالاتر LDTا

 انتازی یک خکا یا تنظیم خروجی رلم اس هاده می دود.کنت، از تابع برای راهاز آن کار می

 مراحل انجام کار:

 عم کرد اینورتر را پس از وقوع تشخیص سکح تنظیم کنیت. -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0 بتون عم کرد

70 PRT group 

 1 دهت.اینورتر یک پیام هشتار نمایش می

 2 دود.می stopدته و  Free runخروجی اینورتر 

دروع بم کاهش فرکانس   DECاینورتر با توجم بم زمان 

 دود.کرده و م وقف می
3 

 

 محتوده تشخیص سکح را تنظیم کنیت. -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
تر از فرکانس تعیین دته فعال تشخیص سکح در پایین

 دود.می
1 

71 PRT group 
تشخیص سکح در بالاتر از فرکانس تعیین دته فعال 

 دود.می
2 

 

 سکح را ان خاب کنیت.مرجع تشخیص  -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0 جریان خروجی

72 PRT group 

 DC 1ول اژ لینک 

 2 ول اژ خروجی

 3 (KW)توان خروجی

 4 (hp)توان خروجی

 5 اآنالوگ ول اژی( V1ترمینال 

 7 اآنالوگ جریانی( I2ترمینال 

 8 کننتهممتار مرجع کن رل

 9 کننتهکن رلممتار فیتبک 

 10 کننتهخروجی کن رل
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 تنظیم کنیت. PRT-73زمان تأخیر را برای عم یات ان خاب دته در  -4

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 73 PRT group (s) 9999-0 زمان تاخیر

 

برای تشخیص سکح تنظیم  ، PRT-74ممتار مورد نظر را با توجم بم مرجع ان خاب دته در  -5

 کنیت.

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 - 74 PRT group 

 

 

 

 

 

 

 

 

 پهنای بانت سکح تشخیص را در پارام ر زیر تنظیم کنیت.-6

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 - 75 PRT group 

 

 توجه:

ایت بایت دقت کنیت کم ممتار مرجع بالاتر از تنظیم کرده 1را برابر  PRT-71اگر ممتار  -1

 ممتار زیر بادت: 

LDT Level + LDT Band Width 
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ز تر اایت بایت دقت کنیت کم ممتار مرجع پایینتنظیم کرده 2را برابر  PRT-71اگر ممتار  -2

 ممتار زیر بادت: 

LDT Level - LDT Band Width 

 

 برای تشخیص سکح را تنظیم کنیت.فرکانس دروع  -7

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-max f 76 PRT group 

 

با اس هاده از پارام رهای زیر نحوه ریست دتن پس از خکای تشخیص سکح را تنظیم  -8

 کنیت.

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 min 77 3000-0 در ریست دتن پس از وقوع خکا زمان تاخیر

PRT group 96 6000-0 تعتاد دفعات ریست دتن اتوماتیک 

 97 6000-1 هانمایش تعتاد ریست
 

 ای بم هنرام خکا ممتار زیر را تنظیم کنیت.های رلمبرای اس هاده از خروجی -9

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 OUT group 35-31 32 عم کرد بم هنرام خکای تشخیص سکح
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  On/Off controlقابلیت

وصل  کع وای قتوانیت تعیین کنیت کم در  م فرکانسی خروجی رلمبا اس هاده از این قاب یت می 

 دود.

 مراحل انجام کار:

 های آنالوگ را برای تنظیم فرکانس ان خاب کنیت.یکی از ورودی -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 v 2 10-10-ان خاب ورودی آنالوگ ول اژی 

07 DRV group  10-0ان خاب ورودی آنالوگ ول اژی v 4 

 mA 5 20-0ان خاب ورودی آنالوگ جریانی 

 v 1 10-10-ان خاب ورودی آنالوگ ول اژی 

66 ADV group  10-0ان خاب ورودی آنالوگ ول اژی v 3 

 mA 4 20-0ان خاب ورودی آنالوگ جریانی 
 

 پارام ر بایت یکسان بادت.عتد ان خاب دته در هر دو توجه : 

فرکانس مورد نظر ادر هنرام افزایش فرکانس( برای عم کرد رلم را برتسلللب درصلللتی از  -2

 فرکانس ماکزیمم تنظیم کنیت. 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DRV-20 0-100 % 67 ADV groupبرتسب درصتی از 

 

فرکانس مورد نظر ادر هنرام کاهش فرکانس( برای قکع دتن رلم را برتسب درصتی از  -3

 فرکانس ماکزیمم تنظیم کنیت. 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 DRV-20 0-100 % 68 ADV groupبرتسب درصتی از 

 

را  OUT-31~36ها و یا خروجی ترانزیس وری ممتار یکی از پارام رهای برای عم کرد رلم -4

 تنظیم کنیت. 26برابر عتد 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 On/Off control 26 31-36 OUT groupها در هنرام عم کرد رلم
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تنظیم کنیم و  10را برابر % ADV-68و  90را برابر % ADV-67با توجم بم دکل فوی اگر 

هرتز وصل دته و در  54هرتز بادت، رلم ان خاب دته در فرکانس  60فرکانس ماکزیمم برابر 

 هرتز قکع خواهت دت. 6فرکانس 

 

 

 




